* Regulovany motor musi byt dobfe odrusen, aby svoji ¢innosti neovliviioval spravnou &in-
nost regulatoru. OdruSeni Ize provést kondenzatorem s kapacitou alespon 1 uF, pfipoje-
nym na svorky motoru.

* Pokud musi byt pfivodni kabel od fidiciho potenciometru nebo RC pfijimace delSi nez
30 cm, musi byt pouzit stinény kabel pro potlacéeni mozného ruseni. Pfivodni kabel
k potenciometru nebo RC pfijimaci nikdy nevedte v jednom svazku nebo v blizkosti pfi-
vodU k motoru nebo baterii, hrozi zaruseni.
kro¢eni maximalniho napéti 63 V, regulace se také vypne.

* Kregulatoru Ize dokoupit ventilator, ktery si regulator zapina i vypina podle potfeby.
Montaz tohoto potenciometru je povinna, pokud by byl regulator pouzivan pro proud vys-
8i nez 120 A. Ventilator se dodava pro rozsahy napajeciho napéti od 12 do 28 V nebo od
24 do 56 V. Tento ventilator zvétSuje vySku regulatoru asi o 35 mm.

* Je-li regulator pouzit ve vozidle, musi byt v obvodu zapojen bezpe&nostni vypinac, kte-
rym lze v pfipadé poruchy odpaijit cely regulator od napajeni.

* Regulator se nehodi k regulaci otacet sériového stejnosmérného motoru.

Zarugni list:

1) Vyrobce ruéi za to, Ze regulator bude po celou dobu zaruky (24 mésicl) plnit bezchybné

svoji funkci.

2) Vyskytne-li se v zaruéni dobé vada, ktera nebyla zpisobena uzivatelem, bude vyrobek
bezplatné opraven.

3) Zaru¢ni opravu uplatni uzivatel pfimo u vyrobce:

BEL, EliaSova 38, 160 00 Praha 6, tel.: 222950345, e-mail: info@bel-shop.eu, WWW:
http://www.bel-shop.eu

4) Zaruéni doba se prodluzuje o dobu, po kterou byl vyrobek v zaruéni opravé.

5) Pri reklamaci musi byt pfilozen zarucni list, opatfeny razitkem prodejny a datem pro-
deje a musi byt uvedeny podrobnosti, jak se zavada projevuje, za jakych podminek
vznikla, coz je potfebné k nalezeni zavady nebo jeji pfi€iny a zaroven to poslouzi k dal-
Simu vylepSeni regulatoru.

6) Pozaru¢ni opravy jsou také provadény u vyrobce.
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Zakladni popis:

Regulator je uréen pro Fizeni otaek stejnosmérnych elektromotorl (s permanentnimi
magnety nebo cize buzenych) v obou smérech napf. v elektrickych vozidlech, vozicich, ob-
rabécich strojich nebo i v navijacich pro RC modely. Napajeci napéti regulatoru mize byt
v rozmezi 12 az 63 V, zatéZovaci proud do 120 A. K regulatoru Ize dokoupit ventilator pro
pfidavné chlazeni, pfi kterém je mozné zvysit zatéZovaci proud az na 160 A. Otacky a
smysl otaceni jsou bud fizeny pouze pomoci potenciometru (pfipadné napétim 0 az 5 V)
nebo signalem z RC soupravy, anebo Ize potenciometrem (napétim) fidit pouze otacky a
smysl otaceni volit spinaem. Regulator mize motor brzdit rekuperaci energie zpét do ba-
terie nebo protiproudem. UzZivatel si mize nastavit zplsob ovladani, proudové omezeni,
minimalni napajeci napéti, zpomaleni rozbéhu, maximalni brzdny vykon (rekuperaci nebo
protiproudem), jednotlivé hrani¢ni body regulaéniho signalu a maximalni ota¢ky v jednom i
druhém sméru. Regulator ma vestavénou teplotni a pfepétovou ochranu.

Zakladni technické udaje:

Ridici signal: napéti 0 az 5 V nebo RC signal 1 az 2 ms.

Napajeci napéti regulatoru: 12az63 V.

Zatézovaci proud: az 120 A, s ventilatorem az 160 A.

Regulaéni rozsah: PWM 255 krokd (maximum jiné v kazdém sméru).
Zpomaleni nabéhu napéti: nastavitelné od bez zpomaleni, 0,5, 1, 2, 4 nebo 8 s.
Rekuperaéni brzda: nastavitelna 0 az 100 % (z maximalni sily, v 10 krocich).
Brzdéni protiproudem: nastavitelna od 0 do 120 A (v 10 krocich).

Ochrany: teplotni, EMF a prepétova.
Kmito&et spinani: 16 kHz.

Rozsah pracovnich teplot: 0az40°C.

Rozméry: 119 x 132 x 37 mm.

Popis pripojeni regulatoru:

1) Potenciometr nebo signal z RC soupravy, fidici rychlost, se pfipojuje do tfi svorek péti-
dilné svorkovnice oznadenych GND, RIZENi RYCHLOSTI a +5V. Pokud bude k Fizeni
pouZito stejnosmérné napéti 0 az 5 V, pfipojuje se na svorky GND (minus) a RIZENI
RYCHLOSTI (plus).

2) Prepinaé pro volbu sméru otadeni vreZimu 2 se pfipojuje na svorky PREPINANI
SMERU. Prepinani Ize ovladat i napétim 5 V, minus se pfipojuje na svorku vedle GND.
3) Kolicky REZIM1 a REZIM2+3 se pouzivaji pro bezpeénostni nastaveni fidiciho napéti
do predpokladaného neutralu v pfipadé, Ze neni pfipojen fidici potenciometr. Je-li pro-
pojka nasazena na koliécich REZIM1, je na vstupu Fizeni napéti 2,5 V (4. v reZimu po-
tenciometr to odpovida neutralu). Je-li v poloze REZIM2+3 je na vstupu Fizeni bez pfipo-

jeného potenciometru 0 V (1. v rezimu potenciometr a vypinac to odpovida brzdéni).

4) Vypina& napajeni fidici &asti regulatoru se pfipojuje do svorek VYPINANi NAPAJENI na
trojdilné svorkovnici. Ridici 8ast reguldtoru mizZe byt i napajena externim napétim (pokud
by bylo nutné, aby hlavni napajeci napéti bylo nizSi nez 12 V), které Ize pfipojit do svorek
MINUS (minus) a krajni svorku VYPINANI NAPAJENI (plus). Pak se vypina& nezapojuje,



zapnuti se provede pfipojenim externiho napajeciho napéti.
5) Minus napajeciho napéti se pfipojuje na trojsvorku MINUS.
Plus napajeciho napéti se pfipojuje na trojsvorku PLUS.
Prvni po6l motoru se pfipojuje na trojsvorku MOTOR1.
Druhy pdl motoru se pfipojuje na trojsvorku MOTOR2.
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Poznamky, rady, zkuSenosti:

* Pfipojujte k regulatoru motor pfiméreného vykonu (podle napéti a proudu az 10 kW). Ne-
zakryvejte chladi¢e, aby mohl byt regulator dobfe chlazen. Pozor! Teplota chladi¢e ma-
ze dosahovat az 110 °C, pfi dotyku hrozi popaleni!

Chladi€e jsou elektricky spojeny se svorkami PLUS a MOTOR1, nesmi byt proto spojeny
s zadnou dalsi zivou ¢€asti elektrického obvodu.

K regulatoru Ize pfipojit pouze stejnosmérny motor s permanentnimi magnety nebo cizim
buzenim. Motory se sériovym buzenim by bylo mozné regulovat v obou smérech pouze
tehdy, pokud by bylo mozné proud tekouci sériovym vinutim usmérnit dvojcestnym
usmérnovacem. Bez tohoto usmérnéni nelze motory se sériovym buzenim reverzovat.
Body fidici charakteristiky musi splfiovat podminky A>B>C>D >E >F nebo A<B <
C <D < E < F. Pokud pfi nastavovani tyto podminky nejsou splnény, nejsou nastavené
body ulozeny do paméti.

Aby se motor nerozebéhl pfi odpojeném potenciometru, tak Ize zkratovaci propojkou na
fidicim vstupu nastavit napéti 2,5 V (pro rezim 1) nebo 0 V (pro rezim 2). Proto je nej-
vhodnéjsi nastavit pro rezim 1 fidici body C a D tak, aby obklopovaly hodnotu fidiciho
napéti 2,5 V a aby pro rezim 2 Fidici body splfiovaly podminku A < F.

Pfi fizeni RC signalem musi byt délka impulst v rozmezi 0,5 az 2,5 ms, jinak jsou igno-
rovany. Maximalni prodleva mezi impulsy mdze byt 50 ms.

Pfi startu regulatoru procesor kontroluje nastavené parametry. Nalezne-li chybné udaje,
nahradi je parametry tovarniho nastaveni pro aktualni rezim. Obnoveni tovarniho nasta-
veni pro dany rezim muaze provést i uzivatel. Hodnoty parametrll pro tovarni nastaveni
jsou: ReZim 1 — maximalni proud 120 A, minimalni napajeci napéti 12 V, stuper zpoma-
leni 2, maximaini sila brzdéni 100 %, maximalni protiproud 30 A, bod A 0 V, bod B
0,25V, bod C 2,25 V, bod D 2,75 V, bod E 4,75 V, bod F 5 V, maximalni PWM v 1. smé-
ru 255, maximalni PWM ve 2. sméru 255. Rezim 2 - 120 A, 12V, 2, 100 %, 30 A, 0V,
0,25V, 1,5V,2V,475V, 5V, 255, 255. Rezim 3 - 120 A, 12V, 2, 100 %, 30 A, 1 ms,
1,05 ms, 1,45 ms, 1,55 ms, 1,95 ms, 2 ms, 255, 255.

Je-li sou¢asné vypnuto brzdéni rekuperaci i brzdéni protiproudem, tak je mozné v reZimu
1 nebo 3 reverzovat motor bez prodlevy. V takovém pfipadé je regulator i motor nama-
han velkym elektrickym pFetizenim a mechanické dily velkym mechanickym pfetizenim.
Reverzujte proto v tomto pfipadé smér otaceni opatrné.

Intenzita brzdéni rekuperaci zavisi na napajecim napéti a elektrickych parametrech mo-
toru, proto vyzkousejte nékolik riznych nastaveni, abyste nasli nastaveni optimaini.
Pozor! Rekuperaéni brzdéni mlze byt zapnuto pouze pfi napajeni z baterie, nikdy ne ze
sitového zdroje (sitovy zdroj nemuze pfijimat rekuperovanou energii zpét)!

Barva svitici LED zavisi na polarité napéti (sméru otaceni motoru) na vystupnich svor-
kach. Pokud je nutné, aby LED diody v jednu dobu signalizovaly vice stav(, signalizuji
vzdy stav s nejvySSi prioritou (priority od nejvy$Si jsou: pfekro€eni teploty chladiCe, pre-
kroCeni maximalniho proudu, pokles napajeciho napéti pod minimalni hodnotu.

Pokud chcete vyuzivat regulator na piny vykon, pfipojte napajeci napéti a motor pomoci
Sestipramenného (nebo dvou tfipramennych) kabelu o prafezu 6 x 2,5 mm?, ziskate tim
ohebné privody dostatec¢ného priifezu. Pokud budete regulator vyuzivat na mensi proud,
muZe byt pfipojeny kabely s niz§im poctem vodi¢t nebo prifezem.

Délka pfivodu mezi regulatorem a zdrojem by mél byt co nejkrat$i (do 20 cm). Pokud to
neni mozné, dopliite pfimo na svorkovnici pro pfipojeni zdroje zapojeny kondenzatory
s kapacitou alespon 10 000 uF (&im vice, tim Iépe). POZOR! V pfipadé, Ze k napajeni
regulatoru neni pouzita baterie, ale sitovy zdroj, (nezavisle na vzdalenosti od zdroje),
musi byt pfimo na svorkovnici pro pfipojeni zdroje také zapojeny kondenzatory s kapaci-
tou alespori 10 000 uF (&im vice, tim Iépe).
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nastavite proudové omezeni pfiblizné na 10 A az 160 A. Pak stisknéte tlaCitko dlouze,
regulator ulozi zvoleny maximalni proud do paméti. Pak se nastavovani vrati do vychozi
pozice. Pozn.: Nastavovat vy$si proud nez 120 A je dovoleno pouze tehdy, je-li regulator
chlazen ventilatorem.

Nastaveni minimalniho napajeciho napéti: stisknéte tlacitko 2x kratce a jednou dlouze,
tim zvolite nastavovani minimalniho napajeciho napéti. Pak stisknéte tlacitko O0x az 40x
kratce, tim nastavite minimalni napéajeci napéti v rozsahu 12 az 52 V. Pak stisknéte tla-
Citko dlouze, regulator ulozi zvolené minimalni napajeci napéti do paméti. Pak se nasta-
vovani vrati do vychozi pozice.

Nastaveni zpomaleni nabéhu vystupniho napéti: stisknéte tlacitko 3x kratce a jednou
dlouze, tim zvolite nastavovani zpomaleni rozbéhu motoru. Pak stisknéte tlacitko Ox az
5x kratce, tim nastavite zpomaleni nabéhu vystupniho napéti (rozbéhu motoru) na: bez
omezeni (0x), 0,5 vtefiny (1x), 1 vtefinu (2x), 2 vtefiny (3x), 4 vtefiny (4x) nebo 8 vtefin
(5x) na cely rozsah PWM. Pak stisknéte tlacitko dlouze, regulator ulozi zvolené zpoma-
leni do paméti. Pak se nastavovani vrati do vychozi pozice.

Nastaveni sily rekuperaéniho brzdéni: stisknéte tlacitko 4x kratce a jednou dlouze, tim
zvolite nastavovani maximalni sily brzdéni motoru rekuperaci. Pak stisknéte tlacitko Ox
az 10x kratce, tim nastavite maximalni silu rekuperaéniho brzdéni na 0 % (tj. vypnuto,
0x) az na 100 % (10x). Pak stisknéte tlacitko dlouze, regulator uloZi zvolenou silu brzdé-
ni rekuperaci do paméti. Pak se nastavovani vrati do vychozi pozice.

Nastaveni maximalniho proudu pfi brzdéni protiproudem: stisknéte tlacitko 5x kratce a
jednou dlouze, tim zvolite nastavovani maximalniho proudu pfi brzdéni motoru protiprou-
dem. Pak stisknéte tlaCitko Ox az 12x kratce, tim nastavite maximalni proud pfi brzdéni
protiproudem na 0 A (ij. vypnuto, 0x) az na 120 A (12x). Pak stisknéte tlacitko dlouze,
regulator ulozi zvoleny maximalni proud pfi brzdéni protiproudem do paméti. Pak se na-
stavovani vrati do vychozi pozice.

Nastaveni vSech bodu regulacni charakteristiky: stisknéte tlaCitko 6x kratce a jednou
dlouze, tim zvolite nastavovani bod(l A az F Fidici charakteristiky. Pak nastavte takovy Fi-
dici signal, ktery bude odpovidat bodu A fidici charakteristiky a potvrdte kratkym stiskem
tlacitka. Pak nastavte takovy fidici signal, ktery bude odpovidat bodu B Fidici charakteris-
tiky, a potvrdte kratkym stiskem tlacitka. Stejné postupujte pro zbylé body fidici charakte-
ristiky. Nakonec stisknéte tlacitko dlouze, regulator zkontroluje (viz odstavec Poznamky,
rady zkuSenosti) a ulozi zvolené body regulaéni charakteristiky do paméti. Pokud se na-
staveni nepovede, 5x blikne ¢ervena LED. Pak se nastavovani vrati do vychozi pozice.

Nastaveni maximalniho vystupniho napéti ve sméru 1: stisknéte tladitko 7x kratce a
jednou dlouze, tim zvolite nastavovani maximalniho napéti (PWM) ve sméru 1. Pak na-
stavte regulacni potenciometr do neutralni polohy (mezi body C a D) a kratce stisknéte
tlagitko. Tim se odijisti regulace vystupniho napéti a Fidici signalem Ize roztocit motor.
Ridicim signalem nastavte pozadovanou maximalni rychlost motoru ve sméru 1 (sviti ze-
lena LED). Pak stisknéte tlacitko dlouze, regulator vypne motor a aktualni PWM ulozi do
paméti. Pak se nastavovani vrati do vychozi pozice.

Nastaveni maximalniho vystupniho napéti ve sméru 2: stisknéte tlaCitko 8x kratce a
jednou dlouze, tim zvolite nastavovani maximalniho napéti (PWM) ve sméru 2. Pak na-
stavte regulacni potenciometr do neutralni polohy (mezi body C a D) a kratce stisknéte
tlagitko. Tim se odijisti regulace vystupniho napéti a Fidici signalem Ize roztocit motor.
Ridicim signalem nastavte pozadovanou maximalni rychlost motoru ve sméru 2. sméru
(sviti Cervena LED) Pak stisknéte tlacitko dlouze, regulator vypne motor a aktualni PWM
ulozi do paméti. Pak se nastavovani vrati do vychozi pozice.

Obnova tovarniho nastaveni: stisknéte tlacitko 9x kratce a jednou dlouze, tim zvolite ob-
novu tovarniho nastaveni pro aktualni rezim regulace. Pak stisknéte tlacitko dlouze, ob-
nova tovarniho napéti pro aktualni rezim regulace se provede. Pak se nastavovani vra-
ti do vychozi pozice.

Rezimy ovladani regulatoru:

Rezim 1 nebo 3 (pouze potenciometr nebo RC signal):
V tomto reZimu se v8e ovlada pouze potenciometrem, fidicim napétim 0 az 5 V nebo RC

signalem.
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Regulace otacek: pro regulaci maji dalezity vyznam body A, B, C, D, E a F na fidici cha-
rakteristice. Je-li Fidici signal mezi body A a B, je na vystupu maximalni napéti pro smeér 1.
Je-li Fidici signal mezi body B a C, je vystupni napéti regulovano ve sméru 1 od nuly do
zvoleného maxima pro smér 1. Je-li fidici signal mezi body C a D, je vystupni napéti nulo-
vé. Je-li fidici signal mezi body D a E, je vystupni napéti regulovano ve sméru 2 od nuly do
zvoleného maxima pro smér 2. Je-li fidici signal mezi body E a F, je na vystupu maximalni
napéti pro smér 2. Polohu bodu A az F si uzivatel miZze zvolit pfi nastavovani regulatoru.
Rekuperaéni brzdéni: rekuperacni brzdéni se automaticky zafadi, jakmile fidici signal da
povel k reverzaci otacek, zatimco se motor setrvacnosti stale to¢i pdvodnim smérem. Re-
kuperacni brzdéni se automaticky ukonci, jakmile ota¢ky motoru klesnou pod 1 % maxi-
malnich otaCek. Po zastaveni se motor rozebéhne opacnym smeérem rychlosti, danou ak-
tualnim Fidicim signalem. Uginek rekupera&niho brzdéni je umérny tomu, jak daleko od
bodu C vzhledem k bodu B pro smér 2 nebo od bodu D vzhledem k bodu E pro smér 1 je
nastaven fidici signal. Maximalni brzdny G¢inek rekuperaéniho brzdéni si uzivatel mize
zvolit pfi nastavovani regulatoru. Je-li nastaveno rekuperacni brzdéni na nulu, je vypnuté.
Brzdéni protiproudem: brzdéni protiproudem se automaticky zafadi, jakmile Fidici signal
da povel k reverzaci otacek, zatimco se motor setrvaénosti stale to¢i plivodnim smérem a
zaroven se tésné pfiblizi k bodu A pro smér 2 nebo k bodu F pro smér 1. Brzdéni proti-
proudem se automaticky ukon¢i, jakmile otacky motoru klesnou na nulu (motor se zasta-
vi). V pfipadé, Ze bylo vyuzito brzdéno protiproudem, za¢nou obé LED diody blikat a motor
nelze rozeb&hnout, dokud uZivatel nestahne fidici signal do neutralu (mezi body C a D).
Tim se pojistka nechténého rozjezdu vynuluje a je mozné opét motor roztocit v libovolném
sméru. Sila brzdéni protiproudem nezavisi na velikosti fidiciho napéti, ale jeji maximum si
uzivatel maze zvolit pfi nastavovani regulatoru. Je-li brzdéni protiproudem nastaveno na
nulu, je vypnuté a pojistka nechténého rozjezdu se neaktivuje.



Rezim 2 (potenciometr a piepinac):
V tomto rezimu se regulace napéti ovliada potenciometrem (nebo fidicim napétim rychlosti
0 az 5 V) a smér vypinatem (nebo fidicim napétim sméru 0 nebo 5 V).
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Regulace otacek: pro regulaci maji dulezity vyznam body D, E a F na fidici charakteristi-
ce. Je-li fidici napéti mezi body D a E, je vystupni napéti regulovano ve sméru daném spi-
nacem sméru (sepnuty spina¢ nebo Fidici napéti sméru 0 V = smér 2, rozepnuty spinaé
nebo fidici napéti sméru 5 V = smér 1). Dojde-li za jizdy ke zméné pozadavku sméru, je
tato zména akceptovana az tehdy, je-li fidici signal vracen do neutralu (mezi body C a D).
Rekuperacni brzdéni: rekuperacni brzdéni je zafazeno, je-li fidici napéti rychlosti mezi
body A a C. Rekuperacni brzdéni se automaticky ukon¢i, jakmile ota€ky motoru klesnou
pod 1 % maxima. Uginek rekuperaéniho brzdéni je umérmy tomu, jak daleko od bodu C
(smérem k bodu B) je nastaveno fidici napéti. Maximalni brzdny ucinek rekuperaéniho
brzdéni si uzivatel maze zvolit pfi nastavovani regulatoru. Je-li nastaveno rekuperacni brz-
déni na nulu, je vypnuté.

Brzdéni protiproudem: je-li fidici napéti blizko bodu A, je zafazeno brzdéni protiproudem.
Brzdéni protiproudem se automaticky ukonéi, jakmile otacky motoru klesnou na nulu (mo-
tor se zastavi). Sila brzdéni protiproudem nezavisi na velikosti fidiciho napéti, ale jeji ma-
ximum si uzivatel mize zvolit pfi nastavovani regulatoru. Je-li brzdéni protiproudem nasta-
veno na nulu, je vypnuté. Pojistka nechténého rozjezdu se v tomto reZzimu neaktivuje.

Indikaéni LED diody:

Start regulatoru:

Zelena LED blikne — test dat z paméti regulatoru po zapnuti napajeni probéhl bez zavad.
Cervena LED se rozsviti na 2 s — test dat z paméti regulatoru po zapnuti napajeni ne-
probéhl bez zavad, pak je obnoveno tovarni nastaveni dat pro aktualni rezim a start re-
gulatoru je zopakovan.

Obé LED blikaji sou¢asné — regulator po zapnuti napajeciho napéti do¢asné zablokoval
regulaci vystupniho napéti (bezpecnostni pojistka nechténého rozjezdu) a ¢eka na na-
vrat fidiciho signalu do neutralu.

Normalni €innost:

Z4dna LED nesviti — na vystupu regulatoru neni napéti, motor se netoéi.

Zelena LED sviti trvale — na vystupu regulatoru je napéti ve sméru 1.

Cervena LED sviti trvale — na vystupu regulatoru je napéti ve sméru 2.

Zelena LED blika pomalu (0,3 Hz) — na vystupu regulatoru je napéti ve sméru 1, regula-
tor ho omezuje z dlvodu poklesu napajeciho napéti pod minimalni dovolenou uroven.
Cervena LED blika pomalu (0,3 Hz) — na vystupu regulatoru je napéti ve sméru 2, regula-
tor ho omezuje v dlivodu poklesu napajeciho napéti pod minimalni dovolenou uroven.
Zelena LED blika stfedné rychle (1 Hz) — na vystupu regulatoru je napéti ve sméru 1, re-
gulator ho omezuje z davodu prekroceni maximainiho proudu.

Cervena LED blika stfedné rychle (1 Hz) — na vystupu regulatoru je napéti ve sméru 2,
regulator ho omezuje z divodu pfekro€eni maximalniho proudu.

Zelena LED blika rychle (5 Hz) — na vystupu regulatoru je napéti ve sméru 1, regulator
ho omezuje z dlivodu prekro¢eni mezni teploty chladice.

Cervena LED blika rychle (5 Hz) — na vystupu regulatoru je napéti ve sméru 2, regulator
ho omezuje z dlivodu prekro¢eni mezni teploty chladice.

Obé LED blikaji sou¢asné — regulator po zabrzdéni protiproudem zablokoval regulaci vy-
stupniho napéti (bezpecnostni pojistka nechténého rozjezdu) a ¢eka na navrat fidiciho
signalu do neutralu.

Rezim nastavovani:

Cervena LED blikne kratce — po nab&hu napajeni regulator oznamuije, Ze je v reZimu na-
stavovani.

Zelena LED blikne kratce — regulator oznamuje, ze bylo tlacitko stisknuto kratce.

Zelena LED blikne dlouze — regulator oznamuje, ze bylo tlacitko stisknuto dlouze a byl
zvolen nastavovany parametr.

Zelena LED blikne 5x kratce — regulator oznamuje, Ze bylo tladitko stisknuto dlouze a
hodnota nastavovaného parametru byla uloZzena do paméti.

Cervena LED blikne 5x kratce — regulator oznamuije, Ze fidici body A aZ F nebyly nasta-
veny spravné (viz odstavec Poznamky, rady, zkuSenosti), nebyly uloZeny a nastaveni je
nutné provést znovu (nastavovani se vrati do vychozi polohy).

Nastavovani:

Do rezimu nastavovani se regulator dostane, je-li béhem zapnuti napajeciho napéti
stisknuté tlacitko, které je na desce regulatoru. Vstup do rezimu nastavovani regulator
oznami bliknutim €ervené LED diody. Nastavovani se provadi pomoci kratkych (do 2 s)
stisknuti tlaCitka, pfesun na nastavovani dal$iho parametru nebo uloZzeni nastaveného pa-
rametru do paméti se provadi dlouhym (nad 2 s) stiskem tladitka. Kratké stisknuti je potvr-
zeno kratkym bliknutim zelené LED diody, dlouhé stisknuti je potvrzeno dlouhym bliknutim
zelené LED diody. UloZeni nastaveného parametru do paméti regulator ozndmi péti krat-
kymi bliknutimi zelené LED diody.

Je-li regulator v rezimu nastavovani (bylo-li stisknuté tlacitko pfi zapnuti napajeciho napé-
ti), postupujte takto:

Nastaveni rezimu ovladani: stisknéte tlaCitko Ox kratce (1j. ani jednou) a jednou dlouze,
tim zvolite nastavovani rezimu ovladani. Pak stisknéte tlacitko Ox kratce, tim se nastavi
rezim 1 (ovladani pouze potenciometrem), 1x kratce (rezim 2, potenciometr a vypinac)
nebo 2x kratce (rezim 3, RC signal). Pak stisknéte tlaitko dlouze, regulator ulozi zvoleny
rezim do paméti. Pak se nastavovani vrati do vychozi pozice.

Nastaveni proudového omezeni: stisknéte tlacitko 1x kratce a jednou dlouze, tim zvolite
nastavovani maximainiho vystupniho proudu. Pak stisknéte tlacitko 1x az 16x kratce, tim



