a po presunuti ovladace do opac¢né polohy nez puvodni nebudou svitit brzdova svétla,
ale opét couvaci (bude-li ovladag v poloze zpét).

Zakladni technické udaje:

Pocet vstupu: dva, pro signal od fizeni a od regulatoru.
Napajeci napéti spinace: 4az55V.

Amplituda vstupnich impulsi: minimalné 60 % napajeciho napéti spinace.
Délka vstupnich impuls(: 1 az 2 ms s periodou 10 az 50 ms.
Maskovani chybéjicich impulsu: 1 s (pak se rozsviti svétla nebo blinkry).
Napéti externiho napajeni: 1 az 24 V (viz Poznamky, rady, zkuSenosti).
Vystupni proud LED diod: nastavitelny na 20, 40, 60 a 80 mA

(pro 1 az 4 paralelni bézné LED diody).
maximalné 80 mA.

(reproduktor 50 ohmu nebo piezo sirénka).
Rozméry: 25 x50 x 6 mm.

Hmotnost: 20 g v&etné vodica.

Vystupni proud pro sirény:

Poznamky, rady, zkusenosti:

Na vystup pfipojujte zatéz pfiméreného pfikonu. Pfi montazi spinace do modelu dbejte na
to, aby nebyl tepelné izolovan a teplotné se nepfetizil. LED diody Ize na vystupy pfipojovat
v sérii nebo paralelné. Pokud by nestacilo pro rozsviceni LED diod napajeci napéti pfiji-
mace, Ize pouzit i externi napajeni. Jeho napéti nesmi byt vice nez o 4 V vys&i nez je na-
pajeci napéti pripojené zatéze, aby se spinac nepfehfal. Zaporny pdél externiho zdroje na-
pajeni zatéze musi byt pfipojen k minusu pfijimace. Kladny pél zatéZe se pfipoji na kladny
pol externiho zdroje, zaporny poél zatéze na koliCky na strané stitku spinace. Tranzistory ve
spinadi pak propoji minusy externiho zdroje a zatéze. Pokud by byla zatéz induktivni (re-
produktor, transducer, civka relé, maly motor apod.), musi byt k ni pfipojena ochranna dio-
da (napf. 1N4007), katodou na plus. Pokud je jako reproduktor pouZzita piezosirénka, je
vhodné k ni pfipojit paralelné s kapacitou asi 500 nF, ktery filtruje nezadouci vysSi frek-
vence. Pokud byste paralelné fadili LED diody rlizného napéti, musi byt rozdéleni proudu
zajisténo vhodnymi sériovymi rezistory. Napajeci napéti spinace (od pfijimace) nesmi byt
nikdy vy88i nez 6 V, jinak hrozi poskozeni Fidiciho procesoru ve spinaci. Vstupni impulsy
musi mit amplitudu nejméné 60 % napajeciho napéti, jinak je spina¢ nemulze detekovat!
Pokud nechcete, aby se blinkry aktivovaly pfi kazdém zato€eni kol, nastavte body sepnuti
blinkrt do krajnich poloh ovladace, pfipadné az za nimi (blinkry aktivujete pomoci mecha-
nického trimru). Blinkry také muzZete ovladat volnym kanalem na RC soupravé nezavisle na
pohybu modelu.

Zarugni list:

1) Vyrobce ruéi za to, Ze spina¢ bude po celou dobu zaruky (24 mésic) plnit bezchybné svoji funkci.

2) Vyskytne-li se v zaru¢ni dobé vada, ktera nebyla zpusobena uzivatelem, bude vyrobek bezplatné opraven.

3) Zarucni opravu uplatni uZivatel pfimo u vyrobce:

BEL, EliaSova 38, 160 00 Praha 6, tel.: 222950345, e-mail: info@bel-shop.eu, WWW: http://www.bel-shop.eu

4) Zaruéni doba se prodluZuje o dobu, po kterou byl vyrobek v zaruéni opravé.

5) Pri reklamaci musi byt pfilozen zaruéni list, opatfeny razitkem prodejny a datem prodeje a musi byt uvedeny
podrobnosti, jak se zavada projevuje, za jakych podminek vznikla (napajeni, typ zatéZe atp.), coz je potfebné k na-
lezeni zavady nebo jeji pfi¢iny a zaroveri to muze poslouzit k dalSimu vylepSeni spinace.

6) Pozaru¢ni opravy jsou také provadény u vyrobce.

datum prodeje

razitko, podpis
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Zakladni popis:

Dvoukanalovy spina¢ svétel DSS2 je urCen k ovladani &ty svételnych okruht (blinkry,
couvaci svétla, brzdova svétla a predni svétla) v RC modelu automobilu. Spina¢ se pfipo-
juje do pfijimace paralelné k servu fizeni a k regulatoru. Regulator v modelu muize byt
obousmérny bez brzdy, s brzdou misto reversu v jednom i v obou smérech nebo jedno-
smeérny s mechanickou brzdou). Témito dvéma signaly se Fidi spinani vSech &tyf okruha.
Zapinani blinkr( je odvozeno od vychylek serva Fizeni. Couvaci svétla jsou zapnuta, pohy-
buje-li se model smérem vzad. Brzdova svétla jsou sepnuta, jestlize model zpomaluje (ve
sméru vpred i vzad). Pfedni svétla (sirénku, majacek) nebo blikani vSech blinkrd najednou
Ize zapnout (pfi stojicim modelu) kratkym vychylenim paky fizeni z neutralu vpravo nebo
vlevo a zpét. Vystup pro pfipojeni pfednich svétel Ize pfepnout i do rezimu generovani
zvuku policejni sirény, hasi¢ské sirény nebo blikajiciho majacku. V pfipadé vypadku signa-
lu pro regulator se rozsviti pfedni, brzdova a couvaci svétla, pokud vypadne signal pro fi-
zeni, rozblikaji se vSechny blinkry. Proud na kazdém vystupu Ize zvolit v rozmezi 20 az
80 mA podle poctu pfipojenych LED diod. Proud je stabilizovan, takze Ize LED diody pfipo-
jit pfimo ke spinaci bez ochranného rezistoru. Spina¢ ma vestavénou rozdvojku pro pfipo-
jeni serva fizeni a regulatoru. Diky Sirokému rozsahu nastavitelnych parametr( Ize spina¢
velmi dobfe pfizpusobit riiznym konfiguracim RC modelu.

Pripojeni do prijimace, nastavovaciho tlac¢itka a LED diod na vystupy:

VSTUP RIZENi GND VY'STUP BLINKRY VLEVO

VSTUP RIZENi +5V VYSTUP BLINKRY VLEVO
VSTUP RIZENI IMPULSY o VYSTUP MAJACEK/SVETLA
NASTAVENI BLINKRY DVOUKANALOVY VYSTUP MAJACEK/SVETLA

NASTAVENi MAJACEK/SVETLA

, VoVE YSTUP COUVACI SVETLA
NASTAVENI COUVACI SVETLA

VYSTUP COUVACI SVETLA

SPINAC SVETEL
DO RC MODELU

IR R I
O0naonnnnini

NASTAVENi BRZDOVA SVETLA DSS) \Y'STUP BRZDOVA SVETLA
VSTUP REGULATOR IMPULSY VYSTUP BRZDOVA SVETLA
VSTUP REGULATOR +5V \Y'STUP BLINKRY VPRAVO
VSTUP REGULATOR GND \YSTUP BLINKRY VPRAVO

Vstupy: servokabel Fizeni (GND, +5V, IN1/OUT1) zapojte a servokabel regulace otacek
(GND, +5V, IN2/0UT2) pfipojte na vystupy pfijimace, ve kterych byly pfipojeny servo fizeni
a regulator. Servo Fizeni a regulator pfipojte na trojice kolickd GND, +5V, IN1/OUT1 a
GND, +5V, IN2/0UT2 (funguji jako rozdvojka signalu). Minusy (GND) vSech servokabelu
jsou vzdy na koli€cich, které jsou na okrajich desky.

Programovaci tla¢itko: chcete-li nastavovat jeden ze &tyf okruhd (BLINKRY,
MAJACEK/SVETLA, COUVACI SVETLA, BRZDOVA SVETLA) pfipojte vzdy do pfislus-
nych dvou dutinek nad sebou programovaci tlacitko.

Vystupy: LED diody pfipojte na kolitky oznagené LEVE BLINKRY, MAJACEK/SVETLA,
BRZDOVA SVETLA, COUVACI SVETLA a PRAVE BLINKRY. Pro kazdy vystup jsou k dis-
pozici dvé paralelni dvojice koli¢ku, pfi¢emz na koli¢ky na strané Stitku se pfipojuji katody
(minus) a na kolicky na druhé strané se pfipojuji anody (plus) LED diod.



Obecné zasady pro zapojovani LED diod:

Vsechny obrazky s LED diodami byly prevzaty ze stranek www.rc.305.cz od jejich autora
Michala Novacka. LED diody je nutné zapojit tak, aby jejich katoda byla pfipojena na zapor-
ny a anoda na kladny pdl zdroje. U béZnych LED diod je katoda kratSi nez anoda a na pouz-
dfe u katody je vylisovana mala ploska. Paralelni zapojeni LED diod s rliznou barvou (napé-
tim) je mozné pouze po pripojeni rezistoru do série s LED diodou, ktera potrebuje nizsi na-
péti. Odpor rezistoru se vypocita ze vzorce R = (Uiept - Uienn) / Liepo-

Wstup DSS1 '0
Anoda ’ Katoda 40 mA .— 56R

(+) } 0 i i
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Pripojeni LED diod na vystupy spinace DSS2:

V nasledujicich obrazcich jsou zakresleny rdzné kombinace pripojeni LED diod véetné dopo-
rucenych vystupnich proudd.

Varianta ¢. 1

Tato varianta obsahuje par LED pro pfedni, zadni obrysové, couvaci a brzdova svétla a levé
a pravé blinkry.

Blinkry vievo

20 mA
Blinkry vievo _“ 1
Svétla/Majadek — _!L_jl g g
60.m/ ® 39R| | 39R
Svétla/Majacek [ ¢
D S S 1 Couvaci svétla il |
40 mA
Couvaci svétla .. .

_Brquwi svélla ® |
Brzdova svétla .mﬂ
Elinkgy vpravo [ ! — — |
Blmkry vpravo .m [

Varianta ¢. 2

Oproti varianté ¢. 1 maiji levé a pravé blinkry o jednu LED navic a zdvojnasobeny pocet brz-
dovych LED.

Blinkry vievo

40 mA —\ %
Blinkry vievo N — N —am— lj

— Y . e—-_ MR
Svétla/Majadek =

SvétlaiMajacek®

DSS1| 2

3
A
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?Ilin.k{y vpravo _'I_l_"\‘ f 1
Bllnkry vpravo ) j: iq-m_n 'a

potvrdite nastavovani typu regulatoru. Pak stisknéte tlaitko nulkrat az tfikrat kratce, tim
zvolite typ regulatoru obousmérny bez brzdy (0Ox), s brzdou ve sméru vpfed (1x),
s brzdou v obou smérech (2x) nebo jednosmérny (obvykle model se spalovacim moto-
rem) s mechanickou brzdou (3x). Pak stisknéte tla¢itko dlouze, volba se ulozi a nastavo-
vani se vrati do vychozi pozice.

Nastaveni hrani¢nich impulst (HIC1) pro rozjezd motoru vpied (nebo zapnuti brz-
dy)*: nastavte ovlada¢ na vysilaci do takové polohy, ve které se pravé zacina rozebihat
motor vpied. Pak stisknéte tlacitko 2x kratce a jednou dlouze. Tim zvolite a potvrdite na-
stavovani délky impulsu pfi rozjezdu vpred. Pak stisknéte tlacitko dlouze, délka aktual-
nich impulsl se uloZi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.

Nastaveni hraniénich impulst (HIC2) pro maximalni rychlost motoru vpfed*: nastavte
ovladac na vysilaci do takové polohy, ve které ma motor bézet vpfed naplno. Pak stisk-
néte tlagitko 3x kratce a jednou dlouze. Tim zvolite a potvrdite nastavovani délky impul-
su pfi maximalni rychlosti vpfed. Pak stisknéte tlaCitko dlouze, délka aktualnich i aktual-
nich impulsl se ulozZi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.

Nastaveni hraniénich impulst (HIC3) pro rozjezd motoru vzad (nebo zapnuti brzdy)*:
nastavte ovlada¢ na vysilaci do takové polohy, ve které se pravé zac¢ina rozebihat motor
vzad. Pak stisknéte tlacitko 4x kratce a jednou dlouze. Tim zvolite a potvrdite nastavo-
vani délky impulsu pfi rozjezdu vzad. Pak stisknéte tlaCitko dlouze, délka aktualnich im-
pulst se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.

Nastaveni hraniénich impulst (HIC4) pro maximalni rychlost motoru vzad*: nastavte
ovladac na vysilaci do takové polohy, ve které ma motor bézet vzad naplno. Pak stiskné-
te tlacitko 5x kratce a jednou dlouze. Tim zvolite a potvrdite nastavovani délky impulsd
pfi maximalni rychlosti vzad. Pak stisknéte tlacitko dlouze, délka aktualnich i aktualnich
impuls( se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.

Nastaveni doby predpokladané doby zastaveni modelu***: stisknéte tlacitko 6x kratce
a jednou dlouze. Tim zvolite a potvrdite nastavovani doby zastaveni modelu. Pak stisk-
néte tlacitko kratce tolikrat, za jak dlouho ma spina¢ povazovat model za zastaveny pfi
pasivnim brzdéni (ovlada¢ v neutralu), minimum je O stisknuti, tj. doba zastaveni 0,5 s,
maximum je 9 stisknuti, tj. pfedpokladana doba zastaveni mGze byt az (9 + 1) x 0,5 s =
5 s. Pak stisknéte tlacitko dlouze, délka aktualnich i aktualnich impuls( se ulozi a nasta-
vovani se vrati do vychozi pozice.

* Tyto hrani¢ni impulsy musi byt nastaveny vzdy, protoze jsou pouzivany i pro vypocty
zapinani ostatnich vystupu spinace. Pro délky impulsG musi platit, Ze HIC2 > HIC1 >
HIC3 > HIC4 nebo HIC2 < HIC1 < HIC3 < HIC4. Pokud nebudou spinény tyto podminky,
nebude spina¢ pracovat korektné.

** je-li rezim z volen obousmérny regulator bez brzdy, zapne spina¢ couvaci svétla a vy-
pne brzdova svétla, jakmile je ovlada¢ v poloze zpét. Je-li zvolen obousmérny regulator
s brzdou v jednom sméru, tak pfi pfechodu ovladace z polohy vpfed do polohy vzad (tj.
regulator nereverzuje, ale brzdi) spina¢ nezapne couvaci svétla, ale brzdova a necha je
svitit, dokud se ovlada¢ nevrati do neutrélu. Je-li zvolen obousmérny regulator s brzdou
v obou smérech, tak pfi pfechodu ovladace z polohy vpfed do polohy vzad nebo obrace-
né (tj. regulator nereverzuje, ale brzdi) spina¢ zapne pouze brzdovéa a necha je svitit, do-
kud se ovlada¢ nevrati do neutralu. Je-li zvolen jednosmérny regulator s mechanickou
brzdou, tak pfi pfechodu ovladace z polohy vpfed do polohy vzad (tj. mechanicka brzda
brzdi) spina¢ zapne brzdova svétla a necha je svitit, dokud se ovlada¢ nevrati do neutra-
lu.

*** toto nastaveni ma vyznam pouze, je-li zvolen typ regulatoru 1 az 2 (obousmérny s brz-
dou). Nastavena predpokladana doba zastaveni by neméla byt delSi, nez je skute¢na
doba zastaveni modelu z pIné rychlosti bez aktivniho brzdéni. Je-li ovlada¢ v neutralu
déle, nez je nastavena doba, spina¢ povazuje model za jiz stojici, zhasne brzdova svétla



* k sepnuti v8ech blinkr(i najednou mlze dojit pouze v pfipadé, Ze ovlada¢ regulatoru je
v neutralu (model stoji) tak, Ze ovladac fizeni vychylite z neutralu pfes hrani¢ni polohu
pro zapnuti vSech blinkrd a zpét do neutralu. V pfipadé, Ze dojde k vypadku signalu na
vstupu Fizeni, zacnou po 1 vtefiné vSechny blinkry blikat také.

** pro délku impulst musi platit, Ze HIB1 > HIB2 > HIB4 > HIB3 nebo HIB1 < HIB2 < HIB4
< HIB3. Pokud nebudou spinény tyto podminky, nebude spina¢ pracovat korektné. Po-
kud nastavite hrani¢ni impulsy tak, Ze k zapnuti bude nutné vychylit oviada¢ daleko od
neutralu a k vypnuti dojde blizko u neutralu, tak pfi mirném zataceni se blinkry ne-
sepnou. Sepnou se az pfi prudkém zato€eni (staci i mzikovém) a vypnou pfi narovnani
kol.

*** pokud je nastavena nulova doba vypnuti blinkrd, je pFislusny vystup sepnut bez preru-
Sovani.

Vystup Brzdova svétla: (tlacitko je pfipojeno na vstupu Brzdova svétla)

Nastaveni vystupniho proudu: stisknéte tlaCitko Ox kratce (tj. ani jednou) a jednou dlou-
ze. Tim zvolite a potvrdite nastavovani vystupniho proudu. Pak stisknéte tlacitko nulkrat
az tfikrat kratce, tim nastavite vystupni proud 20 mA (0x), 40 mA (1x), 60 mA (2x) nebo
80 mA (3x). Pak stisknéte tlacitko dlouze, volba se uloZi a nastavovani se vrati do vy-
chozi pozice.

Nastaveni zpomaleni, které vyvola rozsviceni brzdovych svétel*: stisknéte tladitko 1x
kratce a jednou dlouze. Tim zvolite a potvrdite nastavovani zpomaleni, vyvolavajici roz-
sviceni brzdovych svétel. Pak stisknéte tlaCitko kratce tolikrat, jakou citlivost na zpoma-
leni ma mit vystup Brzdova svétla. Nejvétsi citlivost, tj. reakce i na malé zpomaleni, je pfi
zadném stisknuti, nejmensi citlivost, tj. reakce jen na vétsi zpomaleni, je pfi 10 stisknuti.
Pak stisknéte tlacitko dlouze, volba se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.

Nastaveni doby dosvitu brzdovych svétel**: stisknéte tlaCitko 2x kratce a jednou dlouze.
Tim zvolite a potvrdite nastavovani doby dosvitu. Pak stisknéte tlacitko kratce tolikrat,
jak dlouho maiji brzdova svétla jesté svitit po posledni detekci zpomaleni, minimum je pfi
zadném stisknuti, tj. doba dosvitu 100 ms, maximum je 49 stisknuti, tj. délka dosvitu bu-
de (49 + 1) x 0,1 s = 5 s. Pak stisknéte tlacitko dlouze, volba se ulozi a nastavovani se
vrati do vychozi pozice.

Nastaveni sepnuté brzdy v neutralu: stisknéte tlacitko 3x kratce a jednou dlouze. Tim
zvolite a potvrdite nastavovani chovani brzdovych svétel v neutralu. Pak stisknéte tlagit-
ko nulkrat, pokud nechcete, aby se brzdova svétla vzdy v neutralu rozsvitila, nebo stisk-
néte tlacitko jednou, pokud chcete, aby se v neutralu brzdova svétla rozsvitila vzdy. Pak
stisknéte tlacitko dlouze, volba se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.

* vyzkouSejte optimalni nastaveni v modelu tak, aby nedochazelo k nahodnému spinani
brzdovych svétel pfi pFilis velké citlivosti.

** nastavena doba dosvitu by neméla byt delsi, nez je doba zastaveni modelu z pIné rych-
losti (od vypnuti motoru). Dosvit je pfed&asné preruSen, jakmile dojde k opétnému zrych-
leni modelu.

Vystup Couvaci svétla: (tla¢itko je pfipojeno na vstupu Couvaci svétla)

Nastaveni vystupniho proudu: stisknéte tlaCitko Ox kratce (tj. ani jednou) a jednou dlou-
ze. Tim zvolite a potvrdite nastavovani vystupniho proudu. Pak stisknéte tlacitko nulkrat
az tiikrat kratce, tim nastavite vystupni proud 20 mA (0x), 40 mA (1x), 60 mA (2x) nebo
80 mA (3x). Pak stisknéte tlaCitko dlouze, volba se ulozi a nastavovani se vrati do vy-
chozi pozice.

Nastaveni typu regulatoru**: stisknéte tlaCitko 1x kratce a jednou dlouze. Tim zvolite a

Varianta ¢. 3
V této varianté je pfidana dalsi LED k levym i pravym blinkrim, celkem tedy ctyfi LED pro
kazdou stranu.

Blinkry vievo
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Varianta ¢. 4
V posledni varianté jsou predni a zadni obrysova svétla napajeno pfimo z pfijimace. Na vy-
stup Svétla/Majacek je zapojena rampa se Ctyfmi LED.
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Nastavovani:

Do paméti fidiciho procesoru lIze ulozit vSechny parametry, které jsou potiebné
k synchronizaci ¢innosti modelu a spinac¢e. Druh a poéet nastavovanych parametrd se lisi
podle toho, jaky vystup je nastavovan. Spina€ je z vyroby pfednastaven, zménte nastave-
ni, jen kdyz vam nevyhovuje.

Pokud chcete nastavovat nékteré parametry, pfipojte spinac k pfijimaci, na vystupy LED
diody a nastavovaci tlacitko na pfislusny vstup, podle toho, jaky okruh parametr( chcete
nastavovat. Do rezimu nastavovani se dostanete tak, Ze pfipojite napajeci napéti se
stisknutym nastavovacim tlacitkem. Po uvolnéni tlaitka se LED diody pfipojené na vy-
stupech pfedni, brzdova a couvaci svétla 1x dlouze rozsviti a 5x kratce bliknou a pfislusny
vystup spinace bude v rezimu nastavovani. Zbylé vystupy budou vypnuty. Nastavovani se
provadi pomoci kratkych (do 2 s) stisknuti tlaCitka, volby parametru nebo ukladani do pa-
méti se provadi dlouhym (nad 2 s) stiskem tlacitka. Kratké stisknuti je indikovano krat§im
sepnutim (100 ms), dlouhé stisknuti pfi potvrzeni volby nastavovaného parametru delSim
sepnutim (1 s) a dlouhé stisknuti pfi ulozeni nastaveného parametru do paméti je indiko-



vano delSim (1 s) a péti kratkymi sepnutimi vystup( pro pfedni, brzdova a couvaci svétla.
Pokud by toto sepnuti mohlo ohrozit pfipojené zatéze, odpojte je a pfipojte napf. jen LED
diody s pfedfadnym rezistorem. Jednotlivé parametry se nastavuji nezavisle na sobé, nej-
prve vyberete parametr, ktery chcete nastavovat, pak volbu potvrdite, pak parametr nasta-
vite a nakonec ulozite do paméti. Nastavovani je nutno (a je mozné v jakémkoliv kroku)
ukongit odpojenim napajeciho napéti. Spina¢ ma pro nastavovani 4 vstupy pro nasta-
veni 4 okruh parametr(l. Je-li spina¢ v rezimu nastavovani, postupujte takto:

Vystup Predni svétla - Policejni siréna - Hasi€ska siréna - Majacek: (tlacitko je pfipoje-
no na vstupu Svétla)

Nastaveni vystupniho proudu*: stisknéte tlacitko Ox kratce (ij. ani jednou) a jednou dlou-
ze. Tim zvolite a potvrdite nastavovani vystupniho proudu. Pak stisknéte tlacitko nulkrat
az tfikrat kratce, tim nastavite vystupni proud 20 mA (0x), 40 mA (1x), 60 mA (2x) nebo
80 mA (3x). Pak stisknéte tlacitko dlouze, volba se uloZi a nastavovani se vrati do vy-
chozi pozice.

Nastaveni funkce vystupu: stisknéte tlacitko 1x kratce a jednou dlouze. Tim zvolite a po-
tvrdite nastavovani funkce vystupu. Pak stisknéte tladitko nulkrat az trikrat kratce, tim
nastavite funkci Pfedni svétla (0x), Policejni siréna (1x), Hasi¢ska siréna (2x) nebo Maja-
Cek (3x). Pak stisknéte tlaCitko dlouze, volba se uloZi a nastavovani se vrati do vychozi
pozice.

Nastaveni hrani¢nich impulst pro zapnuti prednich svétel, sirének nebo majacku**:
nastavte ovlada¢ zataceni na vysilaci do takové polohy, ve které chcete, aby dochazelo
k zapinani vystupu Predni Svétla — Sirénky - Majacek. Pak stisknéte tlacitko 2x kratce a
jednou dlouze. Tim zvolite a potvrdite nastavovani hrani¢nich impulst pro zapnuti. Pak
stisknéte tlaCitko dlouze, délka aktualnich impulsl se ulozi a nastavovani se vrati do vy-
chozi pozice.

Nastaveni doby nabéhu svitu majacku***: stisknéte tlaitko 3x kratce a jednou dlouze.
Tim zvolite a potvrdite nastavovani doby nabéhu majacku. Pak stisknéte tlacitko kratce
tolikrat, jak dlouho ma nabihat svit majacku (minimum je O stisknuti, tj. nulovy Usek, ma-
ximum je 50 stisknuti, tj. délka Useku bude 50 x 0,1 s = 5 s). Pak stisknéte tlacitko dlou-
ze, volba se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.

Nastaveni doby maximalniho svitu majacku***: stisknéte tlacitko 4x kratce a jednou
dlouze. Tim zvolite a potvrdite nastavovani doby maximalniho svitu majacku. Pak stiskné-
te tlagitko kratce tolikrat, jak dlouho ma majacek svitit naplno (minimum je 0 stisknuti, tj.
nulovy Usek, maximum je 50 stisknuti, tj. délka Useku bude 50 x 0,1 s = 5 s). Pak stisk-
néte tlacitko dlouze, volba se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.

Nastaveni doby poklesu svitu majacku***: stisknéte tlaCitko 5x kratce a jednou dlouze.
Tim zvolite a potvrdite nastavovani doby poklesu majacku. Pak stisknéte tlacitko kratce
tolikrat, jak dlouho ma dobihat svit majacku (minimum je O stisknuti, tj. nulovy Usek, ma-
ximum je 50 stisknuti, tj. délka Useku bude 50 x 0,1 s = 5 s). Pak stisknéte tlacitko dlou-
ze, volba se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.

Nastaveni doby vypnuti majacku***: stisknéte tlaCitko 6x kratce a jednou dlouze. Tim
zvolite a potvrdite nastavovani doby vypnuti majacku. Pak stisknéte tladitko kratce toli-
krat, jak dlouho ma byt majacek vypnuty (minimum je 0 stisknuti, tj. nulovy Usek, maxi-
mum je 50 stisknuti, tj. délka Uuseku bude 50 x 0,1 s = 5 s). Pak stisknéte tlacitko dlouze,
volba se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.

* nastaveni proudu ma vliv pouze pfi volbé Pfedni svétla nebo Majacek, pro oba typy siré-
nek ne.

** k sepnuti svétel (sirénky, majacku) mize dojit pouze v pfipadé, Ze ovladac regulatoru je
v neutralu (model stoji) tak, Ze ovladac fizeni vychylite z neutralu pfes hrani¢ni polohu

pro zapnuti svétel (sirénky, majacku) a zpét do neutralu.
*** rozdéleni ovladani majacku do Ctyf fazi muaze Iépe imitovat pozvolné rozsvéceni a zha-
sinani skuteéného majacku se zarovkou.

Vystup Blinkry: (tlacitko je pfipojeno na vstupu Blinkry)

Nastaveni vystupniho proudu: stisknéte tlacitko Ox kratce (tj. ani jednou) a jednou dlou-
ze. Tim zvolite a potvrdite nastavovani vystupniho proudu. Pak stisknéte tlacitko nulkrat
az trikrat kratce, tim nastavite vystupni proud 20 mA (0x), 40 mA (1x), 60 mA (2x) nebo
80 mA (3x). Pak stisknéte tlagitko dlouze, volba se ulozi a nastavovani se vrati do vy-
chozi pozice.

Nastaveni hraniénich impulst pro zapnuti vSech blinkrG*: nastavte ovlada¢ zataceni
na vysilac¢i do takové polohy, ve které chcete, aby dochazelo k zapinani vSech blinkr(
najednou. Pak stisknéte tlacitko 1x kratce a jednou dlouze. Tim zvolite a potvrdite nasta-
vovani hraniénich impulsl pro zapnuti v8ech blinkrll. Pak stisknéte tladitko dlouze, délka
aktualnich impulsl se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.

Nastaveni hrani¢nich impulst (HIB1) pro zapnuti pravych blinkr(i**: nastavte ovlada¢
zata€eni na vysila¢i do takové polohy, ve které chcete, aby dochazelo k zapinani pra-
vych blinkrd. Pak stisknéte tlacitko 2x kratce a jednou dlouze. Tim zvolite a potvrdite na-
stavovani hrani¢nich impulsli pro zapnuti pravych blinkrd. Pak stisknéte tlacitko dlouze,
délka aktualnich impuls( se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.

Nastaveni hrani¢nich impulst (HIB2) pro vypnuti pravych blinkri**: nastavte ovlada¢
zata€eni na vysila¢i do takové polohy, ve které chcete, aby dochazelo k vypinani pra-
vych blinkrd. Pak stisknéte tlacitko 3x kratce a jednou dlouze. Tim zvolite a potvrdite na-
stavovani hrani¢nich impulsl pro vypnuti pravych blinkr(. Pak stisknéte tlacitko dlouze,
délka aktualnich impuls( se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.

Nastaveni hrani¢nich impulst (HIB3) pro zapnuti levych blinkri**: nastavte ovlada¢
zataceni na vysilagi do takové polohy, ve které chcete, aby dochéazelo k zapinani levych
blinkrl. Pak stisknéte tlacitko 4x kratce a jednou dlouze. Tim zvolite a potvrdite nastavo-
vani hrani¢nich impulst pro zapnuti levych blinkr(i. Pak stisknéte tlacitko dlouze, délka ak-
tualnich impulst se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.

Nastaveni hrani¢nich impulsta (HIB4) pro vypnuti levych blinkri**: nastavte ovlada¢
zataceni na vysilagi do takové polohy, ve které chcete, aby dochazelo k vypinani levych
blinkrt. Pak stisknéte tlacitko 5x kratce a jednou dlouze. Tim zvolite a potvrdite nastavo-
vani hrani¢nich impulst pro vypnuti levych blinkrd. Pak stisknéte tlagitko dlouze, délka ak-
tualnich impulst se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.

Nastaveni doby zapnuti blinkri: stisknéte tlac¢itko 6x kratce a jednou dlouze. Tim zvolite
a potvrdite nastavovani doby zapnuti blinkrG. Pak stisknéte tladitko kratce tolikrat, jak
dlouho maji blinkry pfi blikani svitit (minimum je 0 stisknuti, tj. nulovy Uusek, maximum je
50 stisknuti, tj. délka useku bude 50 x 0,1 s = 5 s). Pak stisknéte tladitko dlouze, volba se
ulozi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.

Nastaveni doby vypnuti blinkri***: stisknéte tlacitko 7x kratce a jednou dlouze. Tim zvo-
lite a potvrdite nastavovani doby vypnuti blinkrd. Pak stisknéte tlacitko kratce tolikrat, jak
dlouho maji byt blinkry pfi blikani vypnuty (minimum je 0 stisknuti, tj. nulovy Usek, maxi-
mum je 50 stisknuti, tj. délka useku bude 50 x 0,1 s = 5 s). Pak stisknéte tlacitko dlouze,
volba se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.

Nastaveni blokovani blinkrli pfi couvani: stisknéte tlacitko 8x kratce a jednou dlouze.
Tim zvolite a potvrdite nastavovani blokovani blinkrd pfi couvani. Pak stisknéte tlagitko
Ox kratce (ij. ani jednou), pokud chcete, aby blinkry blikaly pfi jizdé vpfed i vzad nebo 1x
kratce, pokud chcete, aby blinkry blikaly jen pfi jizdé vpfed. Pak stisknéte tlacitko dlouze,
volba se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi pozice.



