Zaruéni list:

1) Vyrobce ruci za to, Ze spina¢ bude po celou dobu zaruky (24 mésicu) plnit bezchybné svoji funkci.

2) Vyskytne-li se v zaru¢ni dobé vada, nezplsobené uzivatelem, bude vyrobek bezplatné opraven.

3) Zaru¢ni opravu uplatni uzivatel piimo u vyrobce:

BEL, EliaSova 38, 160 00 Praha 6, tel.: 222950345, e-mail: info@bel-shop.eu, WWW: http://www.bel-shop.eu

4) Zaruéni doba se prodluzuje o dobu, po kterou byl vyrobek v zaruéni oprave.

5) Pfi reklamaci musi byt pfilozen zaruéni list, opatfeny razitkem prodejny a datem prodeje a musi byt uvedeny
podrobnosti, jak se zavada projevuje, za jakych podminek vznikla (napajeni, typ zatéZe atp.), coz je potfebné k na-
lezeni zavady nebo jeji pficiny a zaroven to mize poslouzit k dalSimu vylepSeni spinace.

6) Pozaruéni opravy jsou také provadény u vyrobce.

datum prodeje razitko, podpis

FPetinisobny spirac FS5-3A

Zakladni popis:

Pétikanalovy spina¢ PS5-3A je uren k ovladani az péti nezavislych zatézi (miniaturni
stejnosmérné motory, LED diody, sirénky, zarovky, Zhaveni, odpalovace raket atd.) jednim
kanalem RC soupravy. K ovladani spinace sta¢i dvou nebo tfipolohovy ovlada¢ na vysila-
¢i. Ovladat jednotlivé vystupy Ize dobou vychyleni ovladace z neutralu a zpét nebo poctem
vychyleni ovladage z neutralu a zpét. Spina¢ mize pracovat ve ¢tyfech rezimech: pétice
nezavislych spinact nebo regulatord, kombinaéni spinaé, postupny spinaé a majacek.
V rezimu Spina¢ lIze vystup zapinat v sekvenci zapnuti a vypnuti az o 20 Usecich, kazdy
v nastavitelné délce 0 az 5,1s. Vrezimu Regulator muaze byt vystupni PWM postupné
pfepinano az v péti trovnich od 0 do 100 %. V rezimu Kombina ¢€ni spina € Ize pfednasta-
vit chovani vSech vystupu v deseti riiznych kombinacich. V rezimu Postupny spina € jsou
postupné jeden za druhym spinany vystupy podle povell uzivatele. V rezimu Majaéek jsou
vystupy spinany stale dokola a po pfipojeni LED diod vznika dojem otacejiciho se majac-
ku. V kazdém reZimu m(iZze uZivatel nastavit n&kolik parametrd spinani. Ridici obvody spi-
nace-regulatoru jsou napdajeny z pfijimace (3,5 az 6 V), zatéZe na vSech vystupech mohou
byt napajeny spole¢nym napétim az 20 V. Maximalni vystupni proud na vSech vystupech
muze byt az 3 A. Priklady pouZiti: blinkry v modelu auta, stuprovité fizeni rychlosti otace-
ni elektromotoru, spina¢ Zhaveni, postupné odpalovani raket, majacek atd.

Ptipojeni p Fijima ¢e, nastavovaciho tla €itka, napajeciho nap éti a zatézi:

PFijima €: servokabel se zapojuje na vystup pfijimace (fidici elektronika spinace je napaje-
na z pfijimace).
Nastavovaci tla €itko: spina¢ se nastavuje nastavovacim tlaCitkem, pfipojenym na tlagitko
SET.
Napajeci nap éti zatézi: pfipojte na krajni &erveny (NAPAJENI PLUS) a krajni &erny
(NAPAJENI MINUS).
Zatéze: pripojte je na pét dvojic kolicka (VYSTUP 1 aZ VYSTUP 5), plus je na koliécich na
strané popisného Stitku.

Ovladani:

Spinac Ize ovladat dvéma zpusoby:

1) Délkou vychyleni ovlada ¢€e z neutralu a zp ét: ¢im déle je ovlada¢ vychylen z neutralu,
tim vystup s vySSim ¢islem je sepnut. Dobu vychyleni pro sepnuti vystupu 5 si uZivatel
muze nastavit (az na 5,1 s), intervaly doby vychyleni pro sepnuti vSech ostatnich vystupu
jsou rovnomérné dopogcitany. Pokud je pouZit tfipolovy ovladac, Ize stejnym zplsobem (jen
ovlada¢ je vychylen do opa¢ného sméru) pfislusny vystup nebo kombinaci vypnout nebo
¢innost ukongit. Je-li k dispozici pouze dvoupolohovy ovladag, je zplsob ovladani vysvét-
len v popisu jednotlivych rezima €innosti.

2) Poétem vychyleni ovlada €e z neutralu a zp ét: prvni vystup je sepnut jednim vychyle-
nim ovladace z neutralu a zpét, druhy dvéma vychylenimi .... a paty vystup péti vychyle-



nimi v fadé. Rychlost vychylovani si uzivatel mize nastavit. Pokud je pouzit tfipdlovy ovla-
dag, Ize stejnym zplGsobem (jen ovlada¢ je vychylen do opa¢ného sméru) pfislusny vystup
nebo kombinaci vypnout nebo &innost ukongit. Je-li k dispozici pouze dvoupolohovy ovla-
dag, je zpusob ovladani vysvétlen v popisu jednotlivych rezima ¢innosti.

Nastavovani:

Do paméti Fidiciho procesoru Ize ulozit v kazdém rezimu nékolik parametrd. Pokud chcete
nastavovat parametry, pfipojte spinaé-regulator k pfijimaci a nastavovaci tla¢itko na vstup
SET. Pfi VSeobecném nastavovani musi byt zapnut i vysila¢ a na vystupu pfijimace musi
byt fidici impulsy. Do reZimu nastavovani se dostanete tak, Ze pfipojite napajeci napéti
(z pfijimace) v dobé, kdy je zkratovaci propojka SET sundana a nastavovaci tlagitko neni
stisknuté. Vstup do rezimu nastavovani je indikovano kratkym bliknutim LED diody na spi-
naci. Nastavovani se provadi pomoci kratkych (do 2 s) stisknuti tlacitka, ukladani do pa-
méti se provadi dlouhym (nad 2 s) stiskem tlacitka. Kratké stisknuti je indikovano po uvol-
néni tladitka kratkym bliknutim LED diody na spinaci. K uloZeni dojde ihned po uplynuti
2 vtefin stisknuti tlagitka a je indikovano stfedné dlouhym bliknutim LED diody na spinadi.
Pokud se nastavovani vraci v algoritmu zpét na vychozi Uroven, je uloZzeni parametru indi-
kovano dlouhym (1 s) + péti kratkymi bliknutimi LED diody na spinaci. Pokud jsou vSechny
parametry v daném rezimu nastaveny, zlstane LED dioda na spinaci svitit. Jednotlivé pa-
rametry se nastavuji krok za krokem, nastavovani je nutno (a je mozné v jakémkoliv
kroku) ukon €it odpojenim napajeciho nap éti (pfijima€e). Pozn: ve stejné dobé, kdy svi-
ti LED dioda na spinadi, je sepnut vystup 1. Vystup 2 je sepnut po dobu stisknuti tlacitka
(pro kontrolu). Pokud by to mohlo ohrozit pfipojené zatéze na téchto vystupech, odpojte je.

Celkové menu nastavovani:
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Priklad: je-li zvoleno 5 LED diod a doba svitu kazdé 200 ms, tak se majacek oto¢i 1x za
sekundu.

4) nastaveni doby dob éhu maja ¢ku: stisknéte tlacitko kratce tolikrat (Ox az 51x), jak
dlouhy (0 az 5,1 s) ma byt dobéh (ij. svit za sou¢asného zpomalovani) majac¢ku po jeho
vypnuti. Pak stisknéte tla¢itko dlouze, doba dobéhu se uloZi a pfesunete se na nastavo-
vani dalSiho parametru.

5) presah svitu sousednich LED diod: stisknéte tlaCitko kratce tolikrat (Ox az 9x), jak
velky ma byt pfesah svitu sousednich diod (0 az 90 % z doby svitu jedné LED diody).
Pozn.: po dobu pfesahu se svit jedné diody snizuje, zatimco svit sousedni se zvysuje.
Pak stisknéte tlagitko dlouze, pfesah se uloZi a nastavovani je ukonéeno (vystup 1 a
LED na spinaci se trvale sepnou). Odpojte spina¢ od napajeni a po jeho pfipojeni muze-
te nastavit parametry jednotlivych rezimG nebo ho mizete zacit pouZzivat (je nutné nasu-
nout zpét propojku SET).

Zakladni technické udaje:

Pocet vstupt: jeden.

Pocet vystupl: pét.

Napajeci napéti: fidici elektronika 3,5 az 6 V, zatéze 0 az 20 V.

Vystupni proud: 3 A v kazdém vystupu.

Délka vstupnich impulsu: 1 az 2 ms s periodou 10 az 50 ms.

Amplituda vstupnich impulst: minimalné 60 % napajeciho napéti pFijimace.

Rezimy &innosti: Spinac¢ — regulator, Kombinacni spinac,
Postupny spina¢, Majacek.

Pocet Usekil ve spinaci sekvenci: 20 usek, 10x zapnuto, 10x vypnuto.

Délka jednoho Useku: nastavitelnd od 0 do 5,1 s s krokem 0,1 s.

Pocet stupnu PWM: nastavitelné na 3 az 6 stupnd.

Kmitocet vystupniho PWM: 200 az 500 Hz.

Pocet kombinaci: 10x pracovni (1 az 10).

Pocet LED v majacku: 2 az 5 LED diod.

Rychlost otaceni majacku: 2 ot./s az 1 ot./3 s (s 5 LED diodami).

Maskovani chybéjicich impulsu: 1 s (pak vystupy prejdou do stavu kombinace 0).

Rozméry: 58 x 18 x 5 mm.

Hmotnost: 10 g véetné vodicu.

Poznamky, rady, zkusSenosti:

Na vystup pfipojujte zatéz pfiméfeného pfikonu. PFi montazi spina¢e do modelu dbejte na
to, aby nebyl tepelné izolovan a teplotné se nepfretizil. Napajejte spina¢ pouze z baterie
(nikdy ne ze sitového zdroje), jinak hrozi jeho zni¢eni. Pokud je na vystupu pfipojen motor
a je spusténa regulace napéti, musi byt svorky motoru pfemostény Shottky diodou (napf.
1N5819, SB140, Ize objednat jako pfisluSenstvi) katodou na plus motoru. Zatéze se pfipo-
juji na vystupni koli¢ky opatrnym pfipajenim nebo pomoci konektord (Ize objednat jako
zvlastni pfFisluSenstvi).



opacnym smérem, nez ktery je pouzivan pro zapinani vystupu. Je-li k dispozici pouze
dvoupolohovy ovlada¢, doCasné zapnuté vystupy se vypnou automaticky po uplynuti na-
stavené doby, zapnuté vystupy nelze vypnout jinak nez odpojenim spinace od napajeni.

Rezim Postupny spina € - nastavovani:

Je-li spina¢ v rezimu nastavovani (tj. pfipojite-li napajeni (pfijimace) se sundanou propoj-

kou SET), postupuijte takto:

1) pfepnuti do rezimu a nastavovani postupného spina  ée: stisknéte tlacitko tFikrat
kratce, tim pfepnete spinac i nastavovani do rezimu Postupny spinaé. Pak stisknéte tla-
¢itko dlouze, tim volbu potvrdite a pfesunete se na nastavovani dalSiho parametru.

2) volba é€isla vystupu: stisknéte tlacitko kratce tolikrat (1x az 5x), jakého vystupu se bu-
de nastavovani tykat (vystup 1 az 5). Pak stisknéte tlacitko dlouze, volba vystupu se ulo-
Zi a pfesunete se na nastavovani dalSiho parametru.

3) nastaveni délky zvoleného vystupu:  stisknéte tlagitko kratce Ox, pokud chcete, aby
byl vystup sepnut po zapnuti trvale nebo 1x az 51x, aby byl zvoleny vystup sepnuty po
zapnuti 0,1 az 5,1 s. Pak stisknéte tlacitko dlouze, doba sepnuti se ulozi. Nastavovani se
samo vrati zpét do bodu 2). UloZeni a navrat je indikovano jednim dlouhym a navrat péti
kratkymi sepnutimi vystupu 5. V nastavovani je mozné pokrac¢ovat, dokud nenastavite
vSechny pozadované doby sepnuti. Pokud chcete nastavovani ukongit, odpojte spinac
od napajeni a po jeho pfipojeni mizete spina¢ zacit pouzivat (je nutné nasunout zpét
propojku SET).

Rezim Maja éek - zakladni popis:

V tomto rezimu Ize vychylenim ovladace z neutralu a zpét spustit postupné cyklické spina-
ni vystupu, které Ize pouzit pomoci LED diod k napodobeni otaéejiciho se majacku. Uziva-
tel maze nastavit poCet LED diod majacku (2 az 5), rychlost otaceni (napf. pro 5 LED diod
je to 0,5saz 3 s na otocku), dobu dobéhu, tj. dobu po kterou majacek nejprve snizuje
rychlost otaceni, nez zhasne (0 az 5,1 s) a presah spinani sousednich LED diod (0 az 90
%). Pfesah zapnuti umoznuje Iépe simulovat plynuly pohyb svétla majacku. Pokud je k
ovladani pouzit tfipélovy ovladag, Ize vychylenim ovladac¢e do opac¢ného sméru majacek
vypnout. Je-li k dispozici pouze dvoupolohovy ovladag¢, je pfi zadani shodného povelu dva-
krat za sebou majacek zapinan a vypinan. Pokud dojde k novému zapnuti majacku jesté
v dobé jeho dobéhu, toc¢i se majacek dal rychlosti, ktera byla v okamziku opétovného za-
pnuti.

Rezim Maja ek - nastavovani:

Je-li spina¢ v rezimu nastavovani (tj. pfipojite-li napajeni (pfijimace) se sundanou propoj-

kou SET), postupuijte takto:

1) prepnuti do rezimu a nastavovani maja ¢€ku: stisknéte tlacitko &tyfikrat kratce, tim
pfepnete spina¢ i nastavovani do rezimu Majacek. Pak stisknéte tlacitko dlouze, tim vol-
bu potvrdite a pfesunete se na nastavovani dalSiho parametru.

2) nastaveni po €tu LED diod: stisknéte tlagitko kratce tolikrat (2x - 5x), kolik LED bude
pouzito v majacku. Pak stisknéte tlacitko dlouze, poc¢et LED diod se uloZi a pfesunete se
na nastavovani dalSiho parametru.

3) nastaveni rychlosti otd éeni maja ¢ku: stisknéte tlacitko kratce tolikrat, jak dlouho ma
trvat jedno otoCeni majacku. Kazdym kratkym stisknutim se tedy doba svitu jedné LED
diody prodlouzi o 20 ms. Vychozi doba svitu je 100 ms na LED diodu (0 kratkych stisk(),
maximalni doba svitu je 600 ms na LED diodu (25 kratkych stiskl). Pak stisknéte tlacitko
dlouze, volba doby otaceni se uloZi a pfesunete se na nastavovani dalSiho parametru.

Zakladni nastaveni_ (spole €né pro vSechny rezimy):

Je-li spina¢ v rezimu nastavovani (tj. pfipojite-li napajeni (pfijimace) se sundanou propoj-

kou SET), postupujte takto:

1) prepnuti do sekce Zakladni nastaveni:  stisknéte tlacitko dlouze, nastavovani se pre-
pne do sekce Zakladni nastaveni a zarover se pfesunete se na nastavovani dalSiho pa-
rametru.

2) nastaveni po étu poloh ovlada €e: stisknéte tlacitko dvakrat kratce, chcete ovladat spi-
na¢ ovladacem pouze se dvéma polohami, nebo tfikrat, mate-li k dispozici ovlada¢ se
tfemi polohami. Pak stisknéte tlaitko dlouze, volba ovladani se ulozi a pfesunete se na
nastavovani dalSiho parametru.

3) nastaveni neutralnich impuls G: Nastavte ovlada¢ na vysilaci do takové polohy, ve
které chcete, aby byla neutralni (vychozi) pozice. Pak stisknéte tlac¢itko dlouze, aktualni
délka impulst se ulozZi a pfesunete se na nastavovani dalSiho parametru.

4) nastaveni zapinacich impuls G: nastavte ovlada¢ na vysilaci do takové polohy, ve kte-
ré chcete, aby doSlo k zapinani. Pak stisknéte tla¢itko dlouze, délka aktualnich impuls(
se ulozi a presunete se pfi volbé tfipolohového ovladace na nastavovani podle bodu 5)
nebo pfi volbé dvoupolohového ovladaée na nastavovani podle bodu 6).

5) nastaveni vypinacich impuls 4: toto nastaveni je vynechano, pokud byl zvolen dvoupo-
lohovy ovladag. Pokud pouzivate tfipolohovy ovladag, nastavte ho do takové polohy, ve
které chcete, aby doSlo k vypinani spinace. Pak stisknéte tlacitko dlouze, délka aktudl-
nich impulsu se ulozZi a pfesunete se na nastavovani dalSiho parametru.

6) nastaveni zp usobu ovladani: stisknéte tlacitko Ox kratce, chcete-li ovladat spina¢ do-
bou vychyleni ovladage z neutrdlu a zpét, nebo jednou kratce, chcete-li ovliadat spina¢
poctem vychyleni ovladace z neutrdlu a zpét. Pfed uloZenim si ovéfte, zda je ovladac
v neutralni (vychozi) pozici. Pak stisknéte tla¢itko dlouze, volba ovladani se ulozi a pre-
sunete se pfi volbé ovladani dobou vychyleni na nastavovani podle bodu 7) nebo pfi vol-
bé ovladani poétem vychyleni na bod 8).

7) Méreni doby vychyleni ovlada ¢€e pro sepnuti patého vystupu:  vychylte ovladac
z neutralni pozice do zapinaci polohy, odpocitejte dobu vychyleni (maximalné 5,1 s), pfi
jaké chcete, aby byl sepnut paty vystup, a vratte ovlada¢ zpét do neutralni polohy. Pro-
cesor zméfi Cas vychyleni a vypocita doby vychyleni potfebné pro sepnuti ostatnich vy-
stupl. Pak stisknéte tlacitko dlouze, zméFfena doba se uloZi a nastavovani je ukonéeno
(vystup 1 a LED na spimnaci se trvale sepnou). Odpojte spina¢ od napajeni a po jeho
pfipojeni mGzete nastavit parametry jednotlivych rezimG nebo ho mlzete zagit pouzivat
(je nutné nasunout zpét propojku SET).

8) Méreni rytmu vychylovani ovlada ¢€e: vychylte (pfirozené, stejné jako budete vychylo-
vat pfi bézném ovladani) ovlada¢ pétkrat z neutralni pozice do zapinaci polohy a zpét.
Procesor vypocita priimérnou dobu pobytu ovladace v neutralni poloze a zvétsi ji o 33 %.
Tato doba se bude pouZivat jako hranice pro rozliSeni samostatnych vychyleni (ovlada¢
zUstane v neutralu déle, nez je hrani¢ni doba) nebo viceetnych vychyleni (ovladac zU-
stane v neutralu kratSi dobu nez je hraniéni doba). Pak stisknéte tlacitko dlouze, zmére-
na doba se ulozZi a nastavovani je ukonéeno (vystup 1 a LED na spinaci se trvale se-
pnou). Odpojte spina¢ od napajeni a po jeho pfipojeni mizete nastavit parametry jednot-
livych reziml nebo ho muzete zagit pouzivat (je nutné nasunout zpét propojku SET).
Pozn.: Hraniéni impulsy pro vyhodnoceni vychyleni ovladaée jsou v poloviné mezi neut-
ralnimi a zapinacimi (pro zapinani), pfipadné v poloviné mezi neutralnimi a vypinacimi
impulsy (pro vypinani).



Rezim Spina é/requlator - zakladni popis:

K dispozici je pét vystupu, které Ize zapinat a vypinat nezavisle. V rezimu spinac lze pro
kazdy vystup pfednastavit sekvenci spinani az o dvaceti Usecich, ktera se neustale opaku-
ji. Kazdy Gsek muze byt dlouhy od 0 do 5,1 s. Nastavenim nékterého Usekl na nulu Ize
spojovat sousedni liché nebo sudé Useky a docilit tak dobu sepnuti nebo vypnuti delSi nez
5,1 s. Zapnuti jakéhokoliv vystupu se provadi dobou nebo pocétem vychyleni ovladace
z neutrdlu a zpét. Vypnuti jakéhokoliv vystupu Ize provést vychylenim ovladace stejnym
zpusobem, ale opacnym smeérem, nez ktery je pouzivan pro zapnuti vystupu. Je-li
k dispozici pouze dvoupolohovy ovlada¢, je pfi zadani shodného povelu dvakrat za sebou
prislusny vystup stfidavé zapinan a vypinan. V rezimu regulator Ize na vystupu prepinat
PWM spinani od nuly do 100 % v nastavitelnych tfech (0%, 50%, 100%) aZ Sesti stupnich
(0%, 20%, 40%, 60%, 80% a 100%). ZvySeni stupné PWM jakéhokoliv vystupu se provadi
dobou nebo poétem vychyleni ovladaée z neutralu a zpét. Snizeni stupné PWM jakéhoko-
liv vystupu Ize provést vychylenim ovladace opaénym smérem, nez ktery je pouzivan pro
zvySeni PWM. Je-li k dispozici pouze dvoupolohovy ovladag, je pfi zadani shodného pove-
lu vicekrat za sebou PWM na pfisluSném vystupu zvySovan a po dosazeni 100 % je opét
snizen na 0 %.

Rezim Spina €/requlator - nastavovani:

Je-li spina¢ v rezimu nastavovani (tj. pfipojite-li napajeni (pfijimace) se sundanou propoj-

kou SET), postupuijte takto:

1) pfepnuti do reZimu a nastavovani spina €e nebo regulatoru: stisknéte tlacitko jednou
kratce, tim pfepnete spina¢ i nastavovani do rezimu Spina¢ - regulator. Pak stisknéte
tlacitko dlouze, tim volbu potvrdite a pfesunete se na nastavovani dalSiho parametru.

2) volba €isla vystupu: stisknéte tlacitko kratce tolikrat (1x az 5x), jakého vystupu se bu-
de nastavovani tykat (vystup 1 az 5). Pak stisknéte tlacitko dlouze, volba vystupu se ulo-
Zi a pfesunete se na nastavovani dalSiho parametru.

3) volba spina € nebo regulator a nastaveni po €tu stup na PWM regulace na zvoleném
vystupu: stisknéte tlacitko Ox kratce, pokud chcete, aby vystup pracoval jako spinaé, tfi-
krat kratce, pokud chcete, aby pracoval jako regulator se tfemi stupni PWM (0%-50%-
100%), Ctyfikrat pro Ctyfi stupné (0%-33%-66%-100%), pétkrat pro pét stupnl (0%-25%-
50%-75%-100%) nebo Sestkrat pro Sest stupfiti (0%-20%-40%-60%-80%-100%). Pak
stisknéte tlacitko dlouze, volba se ulozi. Pokud jste zvolili spinag, pfesunete se na na-
stavovani dle bodu 4), pokud regulator, tak se nastavovani vrati zpét do bodu 2). Ulozeni
je indikovano jednim dlouhym a navrat péti kratkymi sepnutimi vystupu 5. V nastavovani
je mozné opét pokracovat, dokud nenastavite vSechny potfebné vystupy, Useky a jejich
délky nebo poéty stupiit PWM. Pokud chcete nastavovani ukonéit, odpojte spina¢ od
napdajeni a po jeho pfipojeni muzete spina¢ zacit pouzivat (je nutné nasunout zpét pro-
pojku SET).

4) volba éisla Useku spinaci sekvence: stisknéte tlagitko kratce tolikrat (1x az 20x), koli-
katy Usek spinaci sekvence chcete nastavovat. V lichych Usecich bude vystup sepnut
v sudych Usecich vypnut. Pak stisknéte tlacitko dlouze, volba Useku se uloZi a pfesunete
se na nastavovani dalSiho parametru.

5) nastaveni délky zvoleného Useku spinaci sekvence : stisknéte tlaCitko kratce tolikrat
(0Ox az 51x), jak dlouhy (0 az 5,1 s) ma byt zvoleny Usek spinaci sekvence. Pak stisknéte
tlagitko dlouze, volba délky Useku se uloZi, nastavovani se vrati zpét do bodu 2). UloZeni
je indikovano jednim dlouhym a navrat péti kratkymi sepnutimi vystupu 5. V nastavovani
je mozné opét pokra¢ovat, dokud nenastavite vSechny potfebné vystupy, Useky a jejich
délky nebo podcty stupfit PWM. Pokud chcete nastavovani ukonéit, odpojte spina¢ od
napajeni a po jeho pfipojeni mlZzete spina¢ zacit pouzivat (je nutné nasunout zpét pro-

pojku SET).
Pozn.: Nulové Useky jsou ignorovany, je tak mozné spojovat sousedni sudé nebo liché
Useky a generovat sepnuti nebo vypnuti delSi nez 5,1 s.

RezZzim Kombina éni spina € - zakladni popis:

V tomto rezimu je k dispozici deset (pfi ovladani dvoupolohovym pfepinacem pouze pét)
pracovnich kombinaci sepnuti vystupl. UzZivatel si mize pfednastavit chovani kazdého vy-
stupu pfi kazdé kombinaci. Pfepinanim kombinaci (stejné jako se prepinaji jednotlivé vy-
stupy v rezimu spinaé-regulator) méni chovani vSech vystupd najednou. Chovani vystupl
je mozné si vybrat z nabidky: vypnuto, zapnuto, blikani 1:1, kratké zablesky, kratké dvojité
zablesky, policejni majacek leva ¢ast, policejni majacek prava ¢ast, imitace zableskl strel-
by kulometu (kadence 300 stfel za minutu), signal SOS a regulace vystupu na 50 %
PWM). Zapnuti kombinace se provadi stejné, jako se zapinaji (plati pro kombinace 1 az 5)
nebo vypinaji (plati pro kombinace 6 az 10) vystupy v rezimu Spina¢ - regulator. Je-li
k dispozici pouze dvoupolohovy ovlada¢, nejsou dostupné kombinace 7 az 10 a pfi zadani
shodného povelu dvakrat za sebou se zapne kombinace 6. Kombinace 6 je zafazena i po
startu spinace, takze by méla byt vhodné nastavena (napf. vSechny vystupy vypnuty).

Rezim Kombina €ni spina € - nastavovani:

Je-li spina¢ v rezimu nastavovani (tj. pfipojite-li napajeni (pfijimace) se sundanou propoj-

kou SET), postupujte takto:

1) pfepnuti do reZzimu a nastavovani kombina €niho spina €e: stisknéte tlacitko dvakrat
kratce, tim pfepnete spina¢ i nastavovani do rezimu Kombinaéni spinaé. Pak stisknéte
tlacitko dlouze, tim volbu potvrdite a pfesunete se na nastavovani dalSiho parametru.

2) volba éisla kombinace: stisknéte tlacitko kratce tolikrat, jaké kombinace se bude na-
stavovani tykat (1 az 10). Pak stisknéte tlagitko dlouze, volba &isla kombinace se ulozi a
presunete se na nastavovani dalSiho parametru.

3) volba €isla vystupu: stisknéte tlacitko kratce tolikrat (1x az 5x), jakého vystupu se bu-
de nastavovani tykat (vystup 1 az 5). Pak stisknéte tlagitko dlouze, volba vystupu se ulo-
Zi a pfesunete se na nastavovani dalSiho parametru.

4) volba ¢€innosti zvoleného vystupu ve zvolené kombinaci: stisknéte tlacitko kratce
0x, pokud chcete aby byl zvoleny vystup ve zvolené kombinaci vypnuty, 1x aby byl trvale
zapnuty, 2x aby byl spinan 1:1 s periodou 0,8 s, 3x aby byl spinan kratce (zablesky)
s periodou 1,6 s, 4x aby byl spinan dvakrat kratce (dva zablesky) s periodou 1,6 s, 5x
aby byl spinan signal policejniho majacku, 6x aby byl spinan doplfikovy signal policejni-
ho majacku, 7x aby byl spinan v rytmu stfelby kulometu, 8x aby byl spinan vystup
v rytmu vysilani signalu SOS nebo 9x aby byl vystup nastaven do rezimu generovani 50
% PWM. Pak stisknéte tlacitko dlouze, volba ¢€innosti zvolného vystupu ve zvolené kom-
binaci se uloZi a nastavovani se samo vrati zpét do bodu 2). UloZeni je indikovano jed-
nim dlouhym a navrat péti kratkymi sepnutimi vystupu 5. V nastavovani je mozné pokra-
¢ovat, dokud nenastavite vSechny potfebné kombinace, vystupy a chovani vystupl. Po-
kud chcete nastavovani ukoncit, odpojte spina¢ od napajeni a po jeho pfipojeni muzete
spina¢ zagdit pouzivat (je nutné nasunout zpét propojku SET).

Rezim Postupny spina ¢ - zakladni popis:

V tomto rezimu lze vychylenimi ovladaée z neutralu a zpét postupné zapinat jednotlivé vy-
stupy. Vystupy mohou zlstat trvale sepnuté, nebo Ize nastavit dobu, po které se automa-
ticky vypnou (az 0,1 az 5,1 s). Vypnout vSechny vystupy najednou Ize vychylenim ovladace



