Minimalni vstupni impuls y: stisknéte tladitko 4x kratce a 1x dlouze. Tim zvolite nastavovani mini-
malnich vstupnich impulst. Pak nastavte ovlada¢ do polohy, ve které chcete mit minimalni délku
vstupnich impulst. Pak stisknéte tlagitko 1x dlouze, aktualni délka vstupnich impulst se ulozi a na-
stavovani se vrati do vychozi polohy.

Maximalni vstupni impulsy:  stisknéte tlacitko 5x kratce a 1x dlouze. Tim zvolite nastavovani maxi-
malnich vstupnich impulsu. Pak nastavte ovlada¢ do polohy, ve které chcete mit maximalni délku
vstupnich impulsu. Pak stisknéte tla¢itko 1x dlouze, aktualni délka vstupnich impulst se ulozi a a
nastavovani se vrati do vychozi polohy.

Neutralni vystupni impulsy:  stisknéte tladitko 6x kratce a 1x dlouze. Tim zvolite nastavovani neut-
ralnich vystupnich impulsd. Pak pfipojte na vystup konvertoru servo (pfipadné regulator) a nastavte
ho ovlada¢em do pozice, ve které ho chcete mit, je-li ovlada¢ na vysilaéi v neutrélu. Pak stisknéte
tla¢itko 1x dlouze, aktualni délka vystupnich |mpulsu (tj. poloha serva NEUTRAL) se uloZi a nasta-
vovani se vrati do vychozi polohy.

Minimalni vystupni impulsy:  stisknéte tlacitko 7x kratce a 1x dlouze. Tim zvolite nastavovani mini-
malnich vystupnich impulst. Pak pfipojte na vystup konvertoru servo (pfipadné regulator) a nastavte
ho ovladacem do pozadované pozice. Pak stisknéte tlagitko 1x dlouze, aktualni délka vystupnich
impulst (tj. poloha serva MINIMUM) se uloZi a nastavovani se vrati do vychozi polohy.

Maximalni vystupni impulsy:  stisknéte tlacitko 8x kratce a 1x dlouze. Tim zvolite nastavovani ma-
ximalnich vystupnich impulst. Pak pfipojte na vystup konvertoru servo (pfipadné regulator) a na-
stavte ho ovladac¢em do pozadované pozice. Pak stisknéte tlacitko 1x dlouze, aktualni délka vystup-
nich impulst (tj. poloha serva MAXIMUM) se uloZi a nastavovani se vrati do vych02| polohy.

Nahradni vystupni impulsy:  stisknéte tlac¢itko 9x kratce a 1x dlouze. Tim zvolite nastavovani na-
hradnich vystupnich impuls(. Pak pfipojte na vystup konvertoru servo (pfipadné regulator) a nastav-
te ho ovladacem do pozice ve které by mélo byt pfi vypadku signalu z pfijimace. Pak stisknéte tla-
¢itko 1x dlouze, aktualni délka impulsu (tj. poloha serva pfi vypadku signalu) se ulozi a nastavovani
se vréati do vychozi polohy.

Nastaveni vlivu kanélu 2 na kanal 1:  stisknéte tla¢itko 10x kratce a 1x dlouze. Tim zvolite nastavo-
vani vlivu kandlu 2 na kanal 1. Pak stisknéte tlacitko Ox (vliv 20/10 %, tj. nejmensi), 1x (vliv
40/20 %), 2x (vliv 60/30 %), 3x (vliv 80/40 %) nebo 4x (vliv 100/50 %, tj. nejvetsi). Pozn.: tento pa-
rametr se nastavuje pouze v rezimu V mixer nebo Posilova¢, prvni Udaj v zavorkach plati pro rezim
V mixer, druhy pro Posilovac). Pak stisknéte tlac¢itko 1x dlouze, volba se ulozi a nastavovani se vrati
do vychozi polohy.

Néavrat do tovarniho nastaveni:  stisknéte tlacitko 14x kratce a 1x dlouze. Tim zvolite navrat do to-
varniho nastaveni (vstupni i vystupni rozsah impulst 1,15 az 1,85 ms, nahradni impulsy 1,5 ms, vliv
kanalu 2 na kandl 1: 50 % (posilova¢) nebo 100 % V mixer)). Pak stisknéte tlacitko 1x dlouze, kon-
vertor se v pfisluSném rezimu vrati do tovarniho nastaveni (nastaveni v ostatnich rezimech neni
ovlivnéno) a nastavovani se vrati do vychozi polohy.

Pozn: pfi nastavovani musi vstupni i vystupni impulsy splfiovat podminku MINIMALNI < NEUTRALNI
< MAXIMALNI, jinak konvertor nebude pracovat korektné. Serva s uzkym pasmem neutralu mohou
vykazovat urcitou nestabilitu (vréeni) v klidové poloze, protoZze vystupni impulsy nepatrné kolisaji, coz
vSak neni na zavadu jejich ¢innosti.

Zaruéni list:

1) Vyrobce ruci za to, Ze konvertor bude po celou dobu zaruky (24 mésicu) plnit bezchybné svoji funkci.

2) Vyskytne-li se v zaru¢ni dobé vada, ktera nebyla zpusobena uzivatelem, bude vyrobek bezplatné opraven.

3) Zaru¢ni opravu uplatni uZivatel piimo u vyrobce:

BEL, EliaSova 38, 160 00 Praha 6, tel.: 222950345, e-mail: info@bel-shop.eu, WWW: http://www.bel-shop.eu

4) Zaruéni doba se prodluzuje o dobu, po kterou byl vyrobek v zaruéni oprave.

5) Pri reklamaci musi byt pfilozen zaruéni list, opatfeny razitkem prodejny a datem prodeje a musi byt uvedeny
podrobnosti, jak se zavada projevuje, za jakych podminek vznikla (napajeni, typ zatéze atp.), coz je potfebné k na-
lezeni zavady nebo jeji pficiny a zaroveri to muze poslouzit k dalSimu vylepSeni konvertoru.

6) Pozaruéni opravy jsou také provadény u vyrobce.

datum prodeje razitko, podpis
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Zakladni popis:

Konvertor impulst je dvoukanéalovy a zapojuje se mezi modelarsky pfijimac a serva. Sdruzuje celkem
osm funkci. Umi transformovat vstupni impulsy na vystupni tak, aby rozsah mozného pohybu ovlada-
¢e odpovidal rozsahu mozneho pohybu serva. Odstrariuje tak normalné nevyuZitelny chod ovladace
nebo muZe omezit vychylky serva do poZadovanych mezi. Pfevodovy pomér mezi vstupnimi a vy-
stupnimi impulsy maze byt linearni, odmocninovy nebo mocninovy, ve vSech piipadech s libovolnou
zménou méfitka (délky i neutrdlu). Konvertor umi i sloucit signal z obou vstupl jejich sectenim (V-
mixer) nebo jejich nasobenim (posilovac). V obou kandlech Ize nastavit zpomaleni zmény impulsu
(nezavisle v obou smérech pohybu serva) az 5 vtefin na 1 ms rozdilu délky impulsu. Vystupni signal je
v obou kanélech reversovan a generovan na dalSich dvou vystupech. V pfipadé vypadku impulsd na
libovolném vstupu za¢ne konvertor po 1 vtefiné generovat prednastavené nahradni impulsy.

PFipojeni konvertoru do p  fijimaée a k serv im:

VSTUPY: konvertor se zapojuje mezi pfijimac a serva. Do pfislusnych vystupud pfijimace se pfipojuje
jeden nebo oba servokabely s konektory JR. Na samolepicim Stitku jsou oznaceny IN1, +5V, GND a
IN2, +5V, GND.

VYSTUPY: serva se pripojuji na ¢tyfi trojice kolickd. Na trojicich kolick, které jsou blize k popisnému
Stitku, jsou konvertované impulsy (na Stitku OUT1, +5V, GND a OUT2, +5V, GND), na zbylych troji-
cich koli¢ku jsou konvertované reversované impulsy (na Stitku OUT1-R/SET2, +5V, GND/SET2 a
OUT2-R/SET1, +5V, GND/SETL).

PROGRAMOVACI TLA CITKO: na koligky OUT2-R/SET1 a GND/SET1 se pfipojuje tlagitko pro na-
stavovani prvniho kanalu, na kolicky OUT1-R/SET2 a GND/SET2 se pfipojuje tla¢itko pro nastavovani
druhého kanalu (tla¢itko se vzdy pfipojuje na reversovany vystup druhého kandlu, nez ten, ktery je na-
stavovan).

Popis funkci konvertoru:

1) Reversovani impuls U - servorevers:

Konvertor automaticky reversuje konvertované (viz dale) vystupni impulsy podle vzorce: vystupni re-
versovany impuls = 2 x vystupni neutralni impuls — vystupni impuls. V praxi se reversace projevi tak,
Ze se pfipojené servo otaci opaénym smérem nez servo na nereversovaném vystupu. Délku vystupni-
ho neutralniho impulsu Ize zvolit pfi nastavovani pro kazdy rezim jinou.

Pouziti: tato funkce se napf. vyuziva pro fizeni serv pohybujicich s kfidélky v modelu.

2) Zpomalova ¢ - decelerator:

Rychlost zmény vystupnich impulst Ize omezit na 0,3, 0,6, 1,2, 2,5 a 5 vtefin na cely rozsah délky im-
pulst (tj. 1 az 2 ms), pfipadné zpomalovani vypnout. V praxi se zpomalova¢ projevi tak, Ze napf. pfi
nastaveném nejvétSim zpomalovani se pfipojené servo po rychlé zméné signalu z 1 na 2 ms bude
pfesouvat z jedné do druhé krajni polohy po dobu 5 vtefin. Zpomalovani vystupnich impulsu Ize zvolit
pfi nastavovani pro kazdy rezim jiny. Zpomaleni Ize nastavit pro kazdy smér pohybu serva odliSné.
Pozn.: pfi velké skokové zméné délky impulst se automaticky do¢asné zaradi zpomaleni 2,5 vtefiny.
Pouziti: tato funkce se pouziva napf. pro zpomalené vysunuti podvozku.

3) Generator ndhradnich impuls G - fail safe:

V pfipadé, Ze na vstupu nejsou zadné impulsy déle nez 1 vtefinu, zaéne konvertor generovat impulsy
nahradni (reversovane i nereversované), jejichz délku Ize zvolit pfi nastavovani pro kazdy rezim jinou.
Pouziti: generovani ndhradnich impulsu zajisti takovou polohu serv nebo stav regulatoru, aby byl ne-
fizeny model co nejméné nebezpeény svému okoli.

4) Konvertor impuls @ s linearni transformaci (obr. 1):

Linedlni transformace slouzi k pfizpasobeni rozsahu vstupnich impulst, ktery je dan drdhou ovladace
na vysilaci a rozsahem vychylek serva, ktery maze byt dan mechanickymi omezenimi serv nebo zafi-
zenimi jimi ovladanymi. Lze tak vyuzit plny rozsah ovladace k ovladani serva pouze v pozadovaném
rozsahu. Také Ize vhodnym nastavenim omezit maximalni otacky elektromotoru v jednou nebo dru-
hém sméru. Tento rezim se da vyuzit i posunu neutralu vystupnich impulst vzhledem k neutralu im-
pulst vstupnich. ProtoZe je oblast transformace rozdélena na dvé podoblasti (od miniméalniho do neut-
ralniho impulsu a od neutrainiho do maximalniho impulsu), Ize vhodnou volbou neutralniho impulsu
zvolit rliznou strmost transformace v obou podoblastech. Délku minimalniho, neutraliniho a maximal-



niho vstupniho i vystupniho impulsu Ize zvolit pfi nastavovani konvertoru.
Pouziti: linearni transformace se pouziva tam, kde ma celému rozsahu ovladani odpovidat cely (nebo
jiny) rozsah pohybu serva (anebo naopak).

5) Konvertor impuls @ s odmocninovou transformaci (obr. 2):

Odmocninovéa transformace slouzi k pfizpGsobeni rozsahu vstupnich impulst, ktery je dan drahou
ovladace na vy5|IaC| a rozsahem vychylek serva, ktery maze byt dan mechanickymi omezenimi serv
nebo zafizenimi jimi ovladanymi. Lze tak vyuZzit plny rozsah ovladace k ovladani serva pouze v poza-
dovaném rozsahu. Odmocninovy pfenos zpusobi, Ze mala zména impulst v oblasti kolem neutralu
vyvola velkou zménu vystupnich impulst. Naopak v oblasti u miniméalnich nebo maximalnich impulsu
je k malé zméné vystupnich impulst nutna velkd zména vstupnich impulsu (vétsi pohyb ovladace).
Délku minimélniho, neutrélniho a maximalniho vstupniho a minimalniho, neutralniho a maximalniho
vystupniho impulsu Ize zvolit pfi nastavovani konvertoru.

Pouziti: odmocninovy pfenos se pouziva pro linearizaci tahové sily motoru (sila je pfiblizné kvadratic-
ky zavisla na otackach) v zavislosti na vychylce ovlada¢e od neutralu.

6) Konvertor impuls i s mocninovou transformaci (obr. 3):

Mocninova transformace slouZi k pfizplisobeni rozsahu vstupnich impulst, ktery je dan dréahou ovla-
dace na vysilaci a rozsahem vychylek serva, ktery mize byt dan mechanickymi omezenimi serv nebo
zafizenimi jimi ovladanymi. Lze tak vyuZzit piny rozsah ovladace k ovladani serva pouze v pozadova-
ném rozsahu. Mocninovy pfenos zplsobi, Ze velka zména impulsd v oblasti kolem neutralu vyvola
pouze malou zménu vystupnich impulsu. Naopak v oblasti u minimalnich nebo maximalnich impulsu
staci k velké zméné vystupnich impulst nutnd mald zména vstupnich impulsd (mensi pohyb ovlada-
¢e). Délku minimalniho, neutralniho a maximalniho vstupniho a minimélniho, neutralniho a maximal-
niho vystupniho impulsu Ize zvolit pfi nastavovani konvertoru.

Pouziti: mocninovy pfenos se pouziva tam, kde je potfeba jemné ovladani serva v oblasti kolem neut-
ralu a naopak vyrazné vychylky v oblasti krajnich poloh ovladace.

7) Séita€ impuls G - V mixer (obr. 4):

Scita¢ impulst pfi¢itd nebo odeéita od impulstd na prvnim vstupu (obvykle fizeni vySkovky) délku im-
pulstd na druhém vstupu (obvykle fizeni smérovky). Stuperi modulace prvniho vstupu druhym Ize na-
stavit v péti Urovnich od 20 do 100 %. Impulsy na prvnim vstupu se pfenesou beze zmény na oba vy-
stupy v pfipadé, Ze impulsy na druhém vstupu jsou v neutrélu. Pokud jsou impulsy na druhém vstupu
delSi nez neutralni, jsou na prvnim vystupu impulsy prodluzovany a na druhém vystupu zkracovany
vzhledem k aktuéalni délce impulsu na prvnim vstupu. Pokud jsou impulsy na druhém vstupu kratSi nez
neutralni, jsou na prvnim vystupu impulsy zkracovany a na druhém vystupu prodluZzovany vzhledem
k aktualni délce impulst na prvnim vstupu. Pozn.: V tomto rezimu je nutné provést nastaveni vSech
parametrl (viz Nastavovani konvertoru) postupné na obou vystupech.

Pouziti: V mixer se pouziva u modell s kfidélky nebo ocasnimi plochami tvaru V ke slouceni signalu
pro ovladani vysky a sméru do spole¢ného ovladani.

8) Posilova € - gain (obr. 5):

Posilova¢ zvétSuje nebo zmenSuje strmost pfenosu impulst z prvniho vstupu na oba vystupy . Stupen
modulace prvniho vstupu druhym Ize nastavit v péti Grovnich od 10 do 50 %. Strmost pfenosu impulst
z prvniho vstupu na oba vystupy je beze zmény v pfipadé, Ze impulsy na druhém vstupu jsou
v neutralu. Pokud jsou impulsy na druhém vstupu delSi nez neutralni, je strmost na prvnim vystupu
impulsy zvySovana (zvétSuje se vychylka serva) a na druhém vystupu snizovana (zmenSuje se vychyl-
ka serva). Pokud jsou impulsy na druhém vstupu krat§i nez neutrdlni, je strmost na prvnim vystupu
impulsy snizovana (zmensuje se vychylka serva) a na druhém vystupu zvySovana (zvétSuje se vychyl-
ka serva). Pozn: strmost je pfevodovy pomér mezi vstupnimi a vystupnimi impulsy. Pozn.: V tomto
rezimu je nutné provést nastaveni vSech parametrli (viz Nastavovani konvertoru) postupné na obou
vystupech.

Pouziti: posilova¢ se pouziva u modelt aut nebo lodi, kde je vhodné, aby maximalni vychylka serva
fizeni zavisela napt. na rychlosti modelu (¢im vySsi rychlost, tim mensi maximalni vychylka fizeni).

Zakladni technické udaje:

Pocet vstupd: dva.
Pocet vystupu dva + dva reversované.
Napajeci napéti: 3,5az5,5V.

Délka vstupnich nebo vystupnich impulst: 1 aZ 2 ms (nastavenim konvertoru Ize omezit i jiné
meze minimélnich a maximalnich délek impulst).
Perioda vstupnich impuls: 10 az 30 ms.

Perioda vystupnich impuls: jako perioda impulsd na vstupu €. 1 nebo 20 ms.
Amplituda vstupnich impulsu: minimalné 3,5 V (60 % napajeciho napéti).
Amplituda vystupnich impulsi: stejné jako napéajeci napéti.

Prodleva mezi ztratou a generovanim impulsu: 1s.
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Nastavovani konvertoru:

Do paméti konvertoru Ize ulozit nékolik parametrd, které oblivriuji jeho ¢innost. Do reZimu nastavovani
se konvertor dostane tak, Ze se pfipoji na napéajeci napéti se stisknutym nastavovacim tlacitkem. To
se pfipojuje do druhého kanalu, nez ktery je nastavovan, tj. na kolicky GND-R/SET1 a OUT2-R/SET1,
chcete-li nastavovat kanal 1 nebo GND-R/SET2 a OUT1-R/SET2, chcete-li nastavovat kanal 2 (v obou
pfipadech plati, Ze lezi-li konvertor Stitkem nahoru, nastavovaci tlacitko se pfipojuje na spodni kolicky).
Nastavovany parametr si vyberete kratkymi stisky (viz dale) a potvrdite dlouhym stiskem. Konvertor
vybér potvrdi kratkym zavrtenim serva. Pak kratkymi stisky (do 2 s, viz dale) nastavite hodnotu para-
metru a ulozite do paméti dlouhym stiskem (delSim nez 2 s). Konvertor ulozeni potvrdi dlouhym vrté-
nim servem, pak se nastavovani vrati do vychozi polohy a je mozné zvolit dalSi parametr k nastaveni.
Nastavovani je nutno (a lze kdykoliv) ukon €it odpojenim napajeciho nap éti.

Je-li spina¢ v rezimu nastavovani, postupujeme takto:

Nastaveni rezimu ¢€innosti: stisknéte tlacitko Ox kratce a 1x dlouze. Tim zvolite nastavovani rezimu

¢innosti konvertoru. Pak stisknéte tlacitko kratce Ox (linearni pfenos), 1x (odmocninovy pfenos), 2x
(mocninovy prenos), 3x (V mixer) nebo 4x (Posilovag). Pak stisknéte tlacitko 1x dlouze, volba se
ulozi a nastavovani se vrati do vychozi polohy.
Pozn.: Je-li v nékterém kanalu zvolen rezim V-mixer nebo Posilova¢, je automaticky nastaven stej-
ny rezim i ve druhém kanalu. Zvoleny rezim €innosti ovliviiuje misto v paméti, kam se budou ukladat
dalsi parametry (kazdy reZzim ma svou vlastni sadu parametrd). Nejste-li si jIStI jaky rezim je zvole-
ny, radéji jeho volbu provedte jako prvni pfed nastavovani ostatnich parametrd.

Nastaveni stupn & zpomaleni, kdyz se impulsy prodluzuji:  stisknéte tlaCitko 1x kratce a 1x dlouze.
Tim zvolite nastavovani stupné zpomaleni, kdyZ se impulsy prodluzuji. Pak stisknéte tlacitko Ox
(bez zpomaleni), 1x (zpomaleni 0,3 s na rozsah otaéeni serva), 2x (0,6 s), 3x (1,2 s), 4x (2,5 s) nebo
5x (5 s). Pak stisknéte tlacitko 1x dlouze, volba se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi polohy.

Nastaveni stupn & zpomaleni, kdyZ se impulsy zkracuji:  stisknéte tla¢itko 2x kratce a 1x dlouze.
Tim zvolite nastavovani stupné zpomaleni, kdyZ se impulsy zkracuji. Pak stisknéte tlacitko Ox (bez
zpomaleni), 1x (zpomaleni 0,3 s na rozsah otaceni serva), 2x (0,6 s), 3x (1,2 s), 4x (2,5 s) nebo 5x
(5 s). Pak stisknéte tlacitko 1x dlouze, volba se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi polohy.

Neutralni vstupni impulsy:  stisknéte tla¢itko 3x kratce a 1x dlouze. Tim zvolite nastavovani neutral-
nich vstupnich impulsu. Pak nastavte ovlada¢ na vysilaci do neutralni polohy. Pak stisknéte tladitko
1x dlouze, aktualni délka vstupnich impulsl se ulozi a nastavovani se vrati do vychozi polohy.



